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EN Please read carefully the “Safety and use instructions” booklet before first use

RU lMepep nepBbIM NCMONb30BaHNEM BHUMATEIbHO O3HaKOMbTeCh C 6poLLopoit «MHCTPYKLUM MO TEXHMKe
6e30MacHOCTU 1 SKCMTyaTaLmMmn»

PL Przed pierwszym uzyciem nalezy doktadnie zapoznac sie z broszurg,Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i
uzytkowania”

ET Enne esimest kasutuskorda lugege tahelepanelikult ohutus- ja kasutusjuhendit.

LV Pirms pirmas izmantosanas reizes uzmanigi izlasiet brosaru “Drosibas un ekspluatacijas noteikumi”.

LT Prie$ pirma karta naudodami, jdémiai perskaitykite brositra ,Saugumo ir naudojimo instrukcijos”

TR Lutfen ilk kullanimdan 6nce «Guvenlik ve Kullanim Talimatlari» kitapcigini dikkatlice okuyun

KK BipiHwi nanganany anabiHaa «Kayincisgik waHe Nnanacanany xeHiHaeri HyCKaynapabl» MyKUAT OKbIn

LbIFbIHbI3

EN For more information

RU [Ina nonyyeHnsa JONONHUTENbHON NHPOpMaLmnm
PL Wiecej informacji mozna znalez¢ na stronie

ET Lisateave

LV Plasaka informacija

LT Daugiau informacijos

TR Daha fazla bilgi

KK Tonbifbipak aknapar

www.tefal.com
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EN Your robot may encounter some difficulties on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light (ex: bathroom carpet).

RU Ha koBpax po6oT-Mblnecoc MOXeT CTONKHYTLCA C OnpeAeneHHbIMU TPyAHOCTAMY: 6axpoma, 6onbLuas TONLMHA, A/IMHHDIA BOPC, Manblil BeC (HanprMep, KOBPYK ANA BaHHO).
PL Odkurzacz automatyczny moze nie dziata¢ poprawnie na dywanach majacych fredzle lub dtugie wiosie, a takze zbyt grubych lub zbyt lekkich (np. dywanik w tazience).

ET Robotil v6ib tekkida probleeme vaipkatetel, millel on narmad, mis on liiga paksud, pikakarvalised véi liiga 6hukesed (nt vannitoa vaip).

LV Jasu robotam var rasties gratibas uz paklaja, ja tas ir ar barkstim, parak biezs, ar garam pukam, parak viegls (piem., vannas istabas paklajs).

LT Jusy robotas gali susidurti su tam tikromis kliatimis ant kilimy, pavyzdziui, jei jie su kutais, yra per stori, ilgais plaukeliais ar per lengvi (pvz., vonios kilimélis).

TR Robotunuz halilarda bazi zorluklarla karsilasabilir: ok kalin sagaklar, cok hafif uzun tiiyler (6r. banyo paspasi).

KK PoBoTbIHbI3 6Te KarblH ueKTepi 6ap, TbiM XeHin wawaktapbl 6ap Kinemaepae Kerbip KubIHABIKTapFa Tan 60ybl MyMKiH (MbICQbL: XKybIHATBIH 6eMe Kinemi)
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EN:
1. Power / Start Pause

2. LDS (Laser Distance Sensor)
3. Recharge/ Spot cleaning

4, WIFlindicator LED

5. Reset button

6. Button for taking out dust
box and water tank

Dust box and water tank
Air outlet

. Collision bumper

0. Follow wall sensor

=10 0o~

U:

MutaHue / Crapt-May3a

JlazepHbiil gaTunK paccToAHUA

3apagka / NlokanbHas ybopka

(CBetogmopHblit uHgukatop Wi-Fi

KHonka cbpoca HacTpoek

KHorka cHATNA nbinecbopHiKa

1 pe3epByapa And Bofbl

7. TbinecbopHIK 1 pe3epsyap
ANA BOAbI

8. BbimyckHan pelweTka

9. bamnep

10. [laTumk cnefoBaHNs BOONb CTeH

oUhAcwN—

PL:

1. Zasilanie / Start Pauza

2. Laserowy czujnik odlegtosci

3. Ponowne fadowanie /
Czyszczenie migjscowe

4. Kontrolka LED dla Wi-Fi

5. Przycisk Kasuj

6. Przycisk stuzacy do wyjmowania
pojemnika na kurz i zbiornika na wode

7. Pojemnik na kurzi zbiomik na wode

8. Wylot powietrza

9. Zderzak antykolizyjny
10. Czujnik wykrywania scian

ET:

. Toide/ start, paus

LDS (laserkaugusandur)
Laadimine / kohtkoristus
WiFi LED-indikaator
Lahtestamisnupp
Tolmukasti ja veepaagi
valjavotmise nupp
Tolmukast ja veepaak
Ohu viljalasekava

. Porkelaba

0. Seina jargimise andur

SVEN aUAWN -

<

leslégSana/saksana pauze
Lazera attaluma sensors
Uzlade/punktveida tirisana
Wi-Fi LED indikators
AtiestatiSanas poga

Poga putek|u tvertnes un
udens tvertnes iznem3anai
7. Puteklu tvertne un tdens
tvertne

oUuAwWN -~

8. GaisaizplUdes atvere

9. Sadursmes buferis

10. Sensors brauksanai gar sienu

LT:

1. Maitinimas / jjungti,
pristabdyti

2. LDS (lazerinis nuotolio jutiklis)

3. |krovimas / démiy valymas

4. WIFl indikatoriaus LED
lemputé

5. Atkdrimo mygtukas
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6. Mygtukas dulkiy dézutei ir
vandens bakui isimti

7. Dulkiy dézuté ir vandens
bakas

8. Oroisleidimo anga

9. Susidarimo buferis

10. Sienos sekimo jutiklis

TR:
Gli¢ / Baslat Duraklat

LDS (Lazer Mesafe Sensori)
. Sarj etme / Leke temizligi
Wi-Fi gbsterge LED'i
Sifirlama digmesi

Toz kutusunu ve su
haznesini ¢ikarma digmesi
Toz kutusu ve su haznesi
Hava cikisi

. Carpisma tamponu

0. Duvari takip etme sensori
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KK:

. Kyar / Icke Kocy KigipTy

LDS (kawwbIKTaFbl nasepAik

JIOTYMK)

. Kavita 3apsaray /

BAKTApAbI KeTipy

WIFI HAMKATOPbIHBIH

KAPbIK Anogbl

. KannblHa KkenTipy TyMmeci

LUaH »awwiri meH cy

KYTbICbIH LUBbIFApbIN any

TyMMec

7. LWaK *aLwiri MeH cy KyTbiCbl

8. Aya Wwhifbichl

9. bamnep

10. KabbipraHbl Kagaranay
garyuri”
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EN: 9. Filtrsilnika

1. Dust box and water tank 10, Filtr piankowy

2. Water outlet adapter 11, Filtrwstepny

3. Filter

4. Dust bin opening button ET:

5. Waterinlet 1. Tolmukast ja veepaak

6. Waterinlet cap 2. Veeviljutusava adapter

7. Buckle 3. Filter

8. Dust box and water tank 4. Tolmukasti avamisnupp
separation button 5. Veesisselaskeava

9. Pleated filter 6. Vee sisselaskeava kork

10. Foam filter 7. Klamber

11. Pre-filter 8. Tolmukasti ja veepaagi

eraldamise nupp

RU: 9. Kurdfilter

1. MbinecbopHuk npesepsyapanasogel  10. Vahtfilter

2. TlepexonHyK Ans Bbinycka Bogbl 11. Eelfilter

3. Ounbtp

4. KHonka OTKpbITIAA MbInecbopHiKa Lv:

5. OtBepcTvie 1A BOfbI 1. Puteklu tvertne un idens tvertne

6. Kpbllka oTBepCTVA 419 BOAbI 2. Udensizplides adapteris

7. 3actexka 3. Filtrs

8. Korka paspenerua mbinecboprika 4. Putek|u tvertnes atvérianas poga
11 pe3epByapa 1A BOgbI 5. Udensieplude

9. TodpnpoBaHHbIlt ribTp 6. Udensieplldes vacins

10. MopornoHoBblil Gunbtp 7. Fiksators

11. Ounbp npegBapuTenbhoiiounctkn 8. Puteklu tvertnes un tdens

tvertnes atvieno$anas poga

PL: 9. Gofrétais filtrs

1. Pojemnik na kurzizbiornik na wode 10. Putufiltrs

2. Adapterwylotu wody 11. Prieksfiltrs

3. Filtr

4. Przycisk otwierania pojemnikanakurz LT 2

5. Wlotwody 1. Dulkiy dézuté ir vandens bakas

6. Korekwlotu wody 2. Vandens iSleidimo angos adapteris

7. Klamra 3. Filtras

8. Przycisk roztaczania pojemnika na 4. Dulkiy talpyklos atidarymo
kurzizbiornika na wode mygtukas

https://tm.by
NHTepHeT-marasuH
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TR:
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Vandens jleidimo anga
Vandens jleidimo angos dangtelis
Sqvara

Dulkiy déZutés ir vandens bako
atskyrimo mygtukas

Klostuotas filtras

. Poroloninis filtras
. Priesfiltris

Toz kutusu ve su haznesi

Su cikist adaptori

Filtre

Toz kutusunu agma diigmesi
Su girisi agzi

Su girisi kapadi

Kemer

Toz kutusu ve su haznesini
ayirma diigmesi

Plili filtre

10, Kopiik filtre
11. Onfiltre

A
A

O oNouUvEWN =

LLaH xawwiri MeH cy KyTbiCbl
Cy WbIFbICBIHBIH aaanTepi
Cyszri

LaH »awirit awy TyrMmec
Cy Kipici

Cy KipiciHiH Kaknafbl
Albinbac

LUaH aLwiri meH cy
KyTbICbIH 6enin any Tyimeci
HKunanmans! cysri

10. MoposnoH cy3ri
11. AngplH ana cy3ri
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wnN—=

o No W

-0
-

N~ WN

c

Anti-drop sensor
Side brush

Wheel

Water outlet
Charging electrode
Caster

Rolling brush
Rolling brush cover

[laTumK 3aLmTbl OT NageHns
bokoBas wetka

Koneco

OtBepcTue AnA Bbimycka
BOApbI

3apAaHbIN aNeKTPos,
Konecuko

Bpawyatowanca wetka
Kpbilwka BpaLiatoLenca
LLETKM

Czujnik zapobiegajacy

przed upadkiem
Szczotka boczna
Koto

Wylot wody
Elektroda tadujaca
Kétko

Szczotka centralna
Pokrywa szczotki
centralnej

PNOUAWN M

-]

Kukkumiskaitse andur
Kilghari

Ratas

Vee viljalaskeava
Laadimiselektrood
Rullik

Rullhari

Rullharja kate

Nokrisanas novérsanas
sensors

Sanu birste

Ritenis

Udens izplade

Uzlades elektrods
Skritulis

Rotéjosa birste
Rotéjosas birstes parsegs

Nuo nukritimo
apsaugantis jutiklis
Soninis $epetélis

Ratas

Vandens isleidimo anga
Jkrovimo elektrodas
Ratukas

Besisukantis Sepetélis
Besisukancio Sepetélio
dangtelis

X

Duisme 6nleyici sensor
Yan firca

Tekerlek

Su cikigi

Sarj etme elektrodu
Tekerlek

Doner firca

Doner firca kapadi

PNV A WN S

A

Kynayra Kapcbl 4ATumK
ByHip Kpiwak
[JoHranak

Cy whbiFbIchbl

3apsiaTay aneKkTpoapbl
AyHakLwia

AVMHONATBIH KbINLLAK,
AMHONATBIH KbIILLAK,
KAKNasbl

ONoUnDWN =R
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Lock

Water outlet
Removal button
Slot

Washable mop

. QukcaTop

OTBepcTMe AnA Bbinycka
BObI

KHonka cHATuA

Ma3

Motowasics Hacagka ans
BJIaXKHOW y60pKM

'Blokada

Wylot wody

Przycisk usuwania
Gniazdo

Sciereczka mopujaca
nadajaca sie do prania

Lukk

Vee véljalaskeava
Eemaldamisnupp
Pilu

Pestav mopp
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Fiksators

Udens izplade
Nonems3anas poga
Rieva

Mazgajams mops

LT:

1. Uzraktas

2. Vandens isleidimo anga
3. 13émimo mygtukas
4. Plysys

5. Plaunama sluosté
TR:

1. Kilit

2. Sucikis

3. Cikarma digmesi
4. Yuva

5. Yikanabilir paspas
KK:

1. Kybin

2. Cy Wwhbifbicbl

3. Anbin Tactay TyHMmeci
4, ¥YawbIK

5. Xyyra 6onatbiH eneH

KYFbILL
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Remove the bottom cover and connect the docking station with the adapter, and
pay attention to arranging adapter connection wires to avoid being wound during
sweep. Put the bottom cover back.

CHUMUTE HIVDKHIOIO KPbILWKY Y MOAKMOUMTE 3apAAHYI AOK-CTaHUMIO K ajantepy.
O6paTnTe BHUMAHME Ha PacronoXKeHne CoeaMHUTENbHbBIX MPOBOAOB afjanTepa, YTobbl
n36exaTb KX 3anyTblBaHWA BO BPeMA YOOPKU. YCTaHOBUTE HUXKHIOK KPbILLIKY Ha MeCTO.

Zdejmij dolna pokrywe i podtacz stacje dokujaca do adaptera; zwré¢ uwage, by
przewody ztacza adaptera nie skrecity sie. Umie$¢ dolng pokrywe z powrotem na
miejscu.

Eemaldage alumine kate, Uhendage dokkimisjaam toiteadapteriga ja paigutage
adapteri ihendusjuhe nii, et see ei jadks pihkivate harjade vahele. Pange alumine
kate tagasi.

Nonemiet apakséjo parsegu un savienojiet dokstaciju ar adapteri; pieversiet uzmanibu
tam, ka tiek izvietoti adaptera pievienoSanas vadi, lai tie vélak tirisanas laika netiktu
sabojati. Uzlieciet apak3éjo parsegu atpakal vieta.

Nuimkite dugno dangtelj ir sujunkite jkrovimo stotele su adapteriu, taip pat
rupestingai sutvarkykite adapterio prijungimo laidus, kad jie nenusisukty valant. Vél
uzdékite dugno dangtelj.

Alt kapagi cikarin ve sarj istasyonu ile adaptori baglayin, stipirme sirasinda
yaralanmaktan kaginmak icin adaptor baglantisi kablolarini ayarlarken dikkatli olun.
Alt kapagi tekrar yerine takin.

ACTbIHFbI KOKNAFbIH QbIM, KOHABIPY CTAHLMACHIH AAANTEPre KOCbIHbI3 3HE CbiMbIpy
Ke3iHAe XapakaT anyabl 6onabipmay ylWiH afanTepAiH KOCbibIM CbIMAAPbIHbIH
OpHANACYbIHA HA3AP AYAAPbIHbI3. ACTbIHFbI KAKNAFbIH KAWTA CAsIbIHbI3.

1"
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To place the docking station, make sure there is an empty area of 0.5m on the side
and 1.5m in front of the docking station. Do not install the docking station near stairs.
The cable must be tight. Always place the docking station on hard floor. Do not place
the docking station on carpet.

PasmecTute 3apafHyl0 CTaHUMIO TaKUM O6pPa3oM, YToObl C KaXKAoW CTOPOHbI OT Hee
0cTaBanocb no 0,5 M cBOGOAHOIO MPOCTPAHCTBA, a nepes Heii — 1,5M. He cTaBbTe 3apaaHyto
CTaHUWIO pAgoOM C nectHuuen. Kabenb pomkeH ObiTb HaTAHYT. PasmeluaiiTe 3apagHyto
CTaHUWMIO Ha TBEPAOW NOBEPXHOCTU. He pa3melyanTe 3apAgHYIo CTaHLMIO Ha KOBPaX.

Stacje dokujaca nalezy umiescic tak, aby po jej bokach byto 0,5 m pustej przestrzeni,
a przed stacja — 1,5 m wolnego miejsca. Nie nalezy umieszczac stacji dokujacej w
poblizu schodéw. Kabel musi by¢ napiety. Stacje dokujgca nalezy zawsze ustawiac na
twardym podtozu. Nie nalezy stawiac stacji dokujgcej na dywanie.

Leidke dokkimisjaama paigaldamiseks koht, kus mélemal kiiljel 0,5 m ja ees 1,5 mvaba ruumi.
Arge paigaldage dokkimisjaama trepi lahedale. Kaabel peab olema korralikult ihendatud.
Asetage dokkimisjaam alati kdvale pinnale. Arge asetage dokkimisjaama vaibale.

Novietojot dokstaciju, parliecinieties, ka sanos ir briva 0,5 m zona un 1,5 m zona
dokstacijas prieksa. Neuzstadiet dokstaciju blakus kapném. Kabelim jabat nostieptam.
Vienmér novietojiet dokstaciju uz cietas gridas. Nenovietojiet dokstaciju uz paklaja.

leSkodami vietos jkrovimo stotelei pasirapinkite, kad i$ Sono baty 0,5 m, o priekyje
- 1,5 m laisvos erdvés. |krovimo stotelés nemontuokite 3alia laipty. Laidas turi bati
jtemptas. |krovimo stotele visuomet montuokite ant kiety grindy. Nedékite jkrovimo
stotelés ant kilimo.

Sarj istasyonunu yerlestirmek icin yan tarafta 0,5 metrelik ve sarj istasyonunun
onlinde 1,5 metrelik bos bir alan oldugundan emin olun. Merdivenlerin etrafindayken
sarj istasyonunu kurmayin. Kablo siki olmalidir. Sarj istasyonunu daima sert zemine
yerlestirin. Sarj istasyonunu haliya koymayin.

KoHAbIpY CTAHUMACHIH OPHAIACTLIPY YLUiH, KOHABIPY CTAHUMACBIHBIH KaHbiHAA 0,5 M,
an angbiHaa 1,5 M 60c opbiH 6ap eKeHiHe Ke3 »KeTKi3iHi3. KoHAbIpy CTaHUMACHIH
6aCNaIAAKTbIH XAHbIHA OPHATMAHBI3. Kabesnb TbiFbi3 6051ybl KepeK. KoHAbIpY CTAHUMACHIH
SPKALLAH KATTbI efleHre KoMbIHbI3. KOHABIPY CTAHUMACHIH KiNeMHiH YCTiHE KOMMAHBbI3.
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Connect the adapter to a wall socket. The docking station lights when the robot is not
plugged in. Remove the protective strip on the bumper to ensure proper operation
of the device.

MogaknioumTe aganTep K po3eTke. VIHAMKaTOp JOK-CTaHLMK 3aropaeTcs, Koraa poboT-
MbINEeCoC He MofKMoUeH K Hel. CHUMUTE 3aliUTHYIO HaKnaAKy ¢ 6amnepa, ytobbl
obecneunTb NPaBuIIbHYO PaboTy yCTPONCTBaA.

Podtacz adapter do gniazda sieciowego. Kontrolka stacji dokujacej swieci sie, gdy
odkurzacz automatyczny nie jest podtaczony. Zdejmij pasek ochronny ze zderzaka,
by zapewni¢ wtasciwe dziatanie urzadzenia.

Uhendage toiteadapter seinakontakti. Dokkimisjaama tuli siittib, kui robot ei
ole Uhendatud. Seadme korrektse toimimise tagamiseks eemaldage porkelaba
kaitseriba.

lespraudiet adapteri sienas kontaktligzda. Dokstacijas gaismas indikatori iedegas,
kad robots nav pieslégts. Nonemiet aizsargjoslu no bufera, lai ierice varétu darboties
pareizi.

Prijunkite adapterj prie elektros lizdo sienoje. |krovimo stotelés Sviesos uzsidega, kai
robotas prijungiamas. Nuimkite nuo buferio apsaugine juosta, kad jrenginys galéty
tinkamai veikti.

Adaptorl bir duvar prizine takin. Robot fise takili olmadiginda sarj istasyonunun
15191 yanar. Cihazin dogru bir sekilde ¢alismasini saglamak icin tampondaki koruyucu
seridi ¢ikarin.

AzanTepzi awanbl PO3eTKAFd KOCbIHbI3. PoBOT KOCbIIMAFaH Ke3fe KOHAbIpY
CTAHUMACIHBIH LIAMbI YXaHAAbI. KypbInFbiHbIH AYPbIC YMbIC iCTEN TYPFAHbIH TEKCEPY
yLWiH 6amMnepaeri KOpFaHbILL }ONAKTbI AIbIN TACTAHbI3.

13
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Please fully charge the robot before using it for the first time. To do so, place the
robot on the docking station and align it to the charging terminal. When the robot is
correctly plugged, the docking station light will switch off. When the white indicators
on the robot are normally set on, the robot is fully charged (4-5 hours).

Mepen NepBbiM NCMOb30BAHMEM MOIHOCTbIO 3apAAUTE POBOT-NbINECOC. [1s 3TOro nomecTuTe
POBOT-NbINECOC Ha 3aPAAHYI0 AOK-CTaHLMIO, BbIPDOBHAB €ro no pasbemy Ans 3apagku. Mpu
MPaBUIbHOM MOAKIOUEHNM POGOTA-MbINECOCa UHANKATOP 3apAAHON AOK-CTAaHUMM MOTacHeT.
Korza 3aropatoTcs 6enble MHAMKaTOPbl PO6OTa-NbINECOCa, OH NMONHOCTBIO 3apsiKeH (4-5 Yacos).

Przed pierwszym uzyciem w petni nataduj odkurzacz automatyczny. Aby to zrobic,
umie$¢ odkurzacz w stacji dokujacej i podtacz go do terminala tadowania. Po
prawidtowym podtaczeniu odkurzacza kontrolka stacji dokujacej zgasnie. Gdy biate
kontrolki na odkurzaczu swieca $wiattem ciggtym, jest on w petni natadowany (4-5 h).

Enne roboti esmakordset kasutamist laadige selle aku I6puni tais. Selleks asetage
robot dokkimisjaamale ja joondage see laadimisterminaliga. Laadimisjaama tuli
kustub, kui robot on o6igesti Uhendatud. Kui roboti valged indikaatorid pdélevad
Uhtlaselt, on roboti aku tdis laetud (4-5 tundi).

Pirms robota pirmas izmanto3anas reizes pilniba uzladéjiet to. Lai to veiktu, ievietojiet
robotu dokstacija un savietojiet ar uzlades terminali. Ja robots ir pareizi pievienots,
dokstacijas gaismas indikators izsledzas. Kad baltie gaismas indikatori uz robota deg
nemirgojot, robots ir pilniba uzladéts (4-5 stundas).

VisiSkai jkraukite robotg prie$ pirma karta naudodami jj. Norédami ta padaryti,
jstatykite robota j jkrovimo stotele ir sulygiuokite jj su jkrovimo terminalu. Jei robotas
yra teisingai jjungiamas, jkrovimo stotelé i$sijungs. Kai balti roboto indikatoriai yra
nustatyti jprastai, robotas yra visiskai jkrautas (4-5 valandos).

ilk kez kullanmadan énce liitfen robotu tamamen sarj edin. Bunu yapmak icin robotu
sarj istasyonuna yerlestirip sarj etme terminaline hizalayin. Robot dogru bir sekilde
fise takildiginda sarj istasyonunun 151g1 séner. Robot Uzerindeki beyaz gostergeler
normal bir sekilde yandiginda robot tamamen sarj olmustur (4-5 saat).

AnFaw pet nanaaiaH6ac GypbiH poboTTbl TOMbIK 3apAATAHbI3. MyHbI OpbIHAQY YLiH PO6OTTbI
KOHAbIPY CTAHUMACHIHA OPHANACTBIPbIN, 3aPSATAY KIeMMACbIMEH TypanaHbi3. Po6oT aypbic
KOCbINFAH Ke3Ae KOHAbIPY CTAHLMACHIHBIH LWAMbI CoHeri. POBoTTarbl GK TYCTi MHAWMKATOPAAPAbIH
KQUIbINTbI TYPAE OPHATBINYbI POBOTTHIH TOMbIK 3APAATANFAHBIH (4-5 caraH) bingipesi.
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In order to extend the battery lifespan, always keep the robot charging on the docking
station while not using it.

When not using the vacuum cleaner for a long time, please fully charge the battery,
switch off the robot and store the robot in a cool dry place.

YT06bI NPOANNTL CPOK CIYXKObl aKKYMYIATOPA, iePXKIUTE POGOT-NbINECOC Ha 3apAAHON
CTaHLMU, KOrfa OH He 1CMosb3yeTcs.

Ecnu Bbl He MnaHWpyeTe MCMOJb30BaThb MbIECOC B TEYEHWE AUTENIBHOTO BPEMEHH, MOMHOCTbIO
3apAguTe akKyMyNATOp, 3aTeM BbIKITUMTE POBOT-MbINECOC 1 XPaHUTE €r0 B CyXOM NPOXNTaZHOM MecTe.

Aby wydtuzy¢ czas eksploatacji akumulatora, zawsze nalezy przechowywac odkurzacz
automatyczny w stacji dokujacej, gdy nie jest uzywany.

Jesli odkurzacz nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy catkowicie natadowac
akumulator, wytaczy¢ odkurzacz i przechowywac go w chtodnym i suchym miejscu.

Aku kasutusea pikendamiseks hoidke robotit alati dokkimisjaamas laadimas, kui te
seda ei kasuta.

Kui te ei kasuta tolmuimejat pikemat aega, laadige aku [6puni tdis, llitage robot valja
ja pange see kuiva jahedasse kohta hoiule.

Lai pagarinatu akumulatora darbmuza ilgumu, vienmér laika, kad neizmantojat
robotu, ievietojiet to dokstacija uzladei.

Ja ilgu laiku neizmantojat putek|stcéju, pilniba uzladéjiet akumulatoru, izslédziet
robotu un glabajiet to vésa un sausa vieta.

Norédami pratesi akumuliatoriaus tinkamuma naudoti, visada laikykite robota
jkraunama jkrovimo stoteléje, kai jo nenaudojate.

Jei ilgai nenaudosite dulkiy siurblio, visiskai jkraukite akumuliatoriy, iSjunkite robota
ir laikykite jj vésioje sausoje vietoje.

Pil dmriini uzatmak icin, kullanilmadigi zamanlarda robotun daima sarj istasyonunda
sarj olmasini saglayin.

Elektrikli spulrgenizi uzun bir stire kullanmayacaginiz zaman ltfen pili tamamen sarj
edin ve robotu kapatip kuru ve serin bir yerde saklayin.

batapesHbiH KbI3MeT Mep3iMiH y3apTy YWiH NAWAAHLIIMAFOH Ke3fe poboTTbiH
SPACMbIM  KOHABIPY CTAHUMACBIHAA 3APSATAILIN TYPYbIH KAMTAMOCHI3  €TiHi3.
LLlaHcopFbIWTLI  Y3aK YOKbIT nanganaHbaraH Kesge, 6aTapesiHbl TO/biFbIMEH
3apAATAHbI3, COAAH KeliH poBOTTbI OLLIPIMN, CANIKbIH 3Pi KYPFAK epae CAKTAHbI3.
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The robot has drop sensors to detect stairs and gaps. The robot will change direction
when detecting them.
In order to correctly detect the floor level difference, make sure there are no objects

(bags, shoes ...) on the floor next to gaps, stairs or on the stairs’ steps.

The robot near stairs without objects .

The robot near stairs with shoes, bags or other objects (the robot will not properly
detect the stairs and therefore fall).

PO6OT-NbINECOC OCHALLEH AaTyMKaMy NafeHUs 418 Pacno3HaBaHUsA NeCTHWL v nycToT. B
C/lyyae Ux 06HaPYXEHWUA OH CMEHWT HanpaB/eHue.

Yto6bl pO6OT-MbINECOC MPABUIbHO PAcMo3HaBan HEPOBHOCTY YPOBHA Mona, ybepute ¢
nona psAaoM C NMycTOTaMu, NECTHULLAMI WITA CTYMEHAMU BCe NPpeaMeTbl (CYMKW, 00YBb U T. [1.).
Po6GoT-nbinecoc psgom ¢ nectHuLen 6e3 npegmeTos .

PoboT-nbinecoc psagom ¢ necTHuLER ¢ 06yBblo, CyMKami UK Apyrumm npegmetamu (oH
HE CMOXeT NPaBU/IbHO PACMO3HaTb JIECTHULY 1 NO3TOMY ynageT).

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w czujniki upadku, ktére wykrywaja schody i
szczeliny. Odkurzacz automatyczny zmieni kierunek, gdy je wykryje.

Aby umozliwi¢ prawidtowe wykrywanie réznic poziomu podtoza, upewnij sie, ze na
podtodze obok szczelin lub schoddw nie ma zadnych przedmiotéw (np. toreb lub butéw).
Odkurzacz automatyczny znajdujacy sie w poblizu schodéw, przy ktérych nie ma zadnych
przedmiotéw — .

Odkurzacz automatyczny znajdujacy sie w poblizu schodéw z butami, torbami lub
innymi przedmiotami —| ()| (odkurzacz automatyczny nie wykryje prawidtowo schodéw
i dlatego spadnie).
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Robotil on treppide ja avade tuvastamiseks kukkumisandurid. Kui robot need
tuvastab, siis ta muudab suunda.

Porandapinna tasemeerinevuste digeks tuvastamiseks tagage, et avade, treppide voi
trepiastmete ldheduses ei ole maas esemeid (kotte, kingi jne).

Robot ilma esemeteta trepi peal .

Robot kingade, kottide v6i muude esemetega trepi peal (robot ei suuda treppi
Oigesti tuvastada ja kukub).

Robotam ir nokrisanas novérsanas sensori, kas konstaté kapnes un spraugas.
Konstatejot $adus $kérs|us, robots maina virzienu.

Lai pareizi noteiktu gridas limenu atskiribas, parliecinieties, ka uz gridas spraugu vai
kapnu tuvuma un uz kapném neatrodas priekSmeti (somas, apavi u.c.).

Robots pie kapném, kur nav priekSmetu .

The robot near stairs with shoes, bags or other objects (robots nespés pareizi
konstatét pakapienus un nokritis).

Robotas turi apsaugancius nuo nukritimo aukscio jutiklius, skirtus laiptams ir tarpams
atpazinti. Juos aptikes robotas pakeis kryptj.

Kad robotas tinkamai atpazinty grindy aukscio skirtumus, pasirpinkite, kad greta
tarpy, laipty ar ant laipteliy nebuty jokiy daikty (krepsiy, baty ar kt.).

Robotas prie laipty be objekty .

Robotas prie laipty su batais, krepSiais ar kitais objektais (robotas tinkamai
neaptiks laipty, todél nukris).

Robotun merdivenleri ve bosluklari tespit etmek icin dlisme sensorleri vardir. Robot,
onlari tespit ettiginde yon degistirecektir.

Taban seviyesinin farkini dogru bir sekilde tespit etmek icin bosluklarin, merdivenlerin
veya merdiven basamaklarinin yanindakiyerde herhangi bir nesne (canta, ayakkabi...)
olmadigindan emin olun. Robot, nesnelerin olmadigi merdivenlere yakin .

Robot ayakkabi, canta veya diger nesnelerin bulundugu merdivenlere yakin
(robot merdivenleri dogru bir sekilde algilamayacak ve dolayisiyla dlisecektir).

PoboTTa 6acnanfakrap MeH CaHbINayndpAbl AHbIKTAWTbIH Kyady AdTuMKTepi 6ap.
Onapab! aHbIKTAaFaH Ke3ge poboT 6arbITblH ©3repTes,.

EneH fieHreiiHiH aMblpMALLbUIbIFbIH AYPbIC AHBIKTAYbI YLLiH efleHae 60C OpbIHAAPAbIH,
b6acnanaakTapablH HeMece bacnanaakrapably 6ackbiWTapbiHAA berge 3aTTapAbIH
(cemkenep, asiK KMiMZep...) KOK eKeHiHe Ke3 eTKi3iHi3. PoboT berge 3aTTapbl *oK
6acnangaKTbiH XaHbIHAA .

AsiK KuWimi, comKkenepi Hemece 6acka 3aTTapbl 6bap bacnanaakTapablH XAHbIHAAFBI

pobot (poboT 6bacnanaakTapabl AYpbIC AHbIKTAMANAbI, COHABIKTAH KYNanabl).
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Press the button 0 during 3 seconds to turn on power (when the robot is not being
charged). The white indicator will be normally set on.

Reversely, press the button C) during 3 seconds to turn off power.

o ]
Haxmure 1 yaepxusaiite knonky (O) B TeueHne 3 cekyHg, 4Tobbl BKIIOUMTb NUTaHe (Koraa
PO6OT-NbINECOC He 3apAKaAETCA). 3aropuTcs Genblil HANKATOP.

. '
W HaoBopor, HaxmuTe 1 yaepxusaiTe kHonky () B TeueHue 3 CeKyHg, YTOBbI BLIKIIOUUTb NUTAHME.

Nacisnij przycisk C) i przytrzymaj przez 3 sekundy, by wiaczy¢ zasilanie (gdy odkurzacz
automatyczny nie jest tadowany). Biata kontrolka zaswieci sie Swiattem ciagtym.
Naci$nij przycisk (') i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wytaczy¢ zasilanie.

Toite sisselllitamiseks vajutage nuppu O 3 sekundit (kui parasjagu ei toimu roboti
laadimist). Valge indikaator hakkab Uhtlaselt polema.

Toite valjalllistamiseks vajutage samuti nuppu O 3 sekundit.

Lai ieslégtu ierici, 3 sekundes turiet nospiestu pogu C) (laika, kad robots netiek
uzladéts). Baltais gaismas indikators deg nemirgojot.

Lidzigi, lai izslegtu ierici, 3 sekundes turiet nospiestu pogu C) .

Paspauskite mygtuka (') ir palaikykite 3 sekundes, kad jjungtuméte maitinima (kai
robotas nejkraunamas). Baltas indikatorius paprastai bus jjungtas.

Ir atvirksciai, paspauskite mygtuka (') ir palaikykite 3 sekundes, norédami i$jungti maitinima.

Guciliagmak (:) icin 3 saniye boyunca diigmeye basin (robot sarj olmuyorken). Beyaz
gOsterge normal bir sekilde agik olur.

Benzer sekilde, glicli kapatmak O icin 3 saniye boyunca diigmeye basin.

KyaTbIH KoCy yLUiH O TyMMeciH 3 cekyHz, 60ovibl 6acbiHbI3 (pobOT 3apAATANbLIN TYPMAFAH
Ke3ge). AK TYCTi MHAMKATOP KANbINTbI TYPAE OPHATLINAABI.

KepiciHwue, KyaTbIH eLwipy yLiH C) TyMMecCiH 3 cekyHA 60ovibl 6acbIHbI3.
18
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When the robot is turned on, press the button C) to start automatic cleaning (or use
X-plorer Series 75/95 app, see section 2).

Press C) again to suspend cleaning.

Press C) to stop current cleaning and return to the docking station.
The robot automatically goes back to the docking station under one of the following
conditions:
The robot has completely cleaned
Battery power is insufficient ; once the battery is charged to 80%, the robot will
resume to complete the remaining cleaning work

Korga po6oT-nbliecoc BKNoUYeH, HaXMUTE KHOMKY (') ,4TOObI HaYaTb aBTOMaTUYECKYIO

ybopKy (Unun ncnonb3yite npunoxeHue X-plorer Series 75/95, cm. pasgen 2).

HaxmuTe (') eLe pas, 4ToObl NPUOCTAHOBUTL YOOPKY.

Haxmure C) , UTOObl OCTAaHOBUTbL TeKyLUYyl YOOPKY M BepHYTb pobOT-Mbifecoc B

3apAAHYI0 [OK-CTaHLNIO.

Po6oT-nbinecoc aBTomaTMYeCKy BO3BPALLAETCA B 3apALHYI0 AOK-CTaHLMIO NPV OAHOM

13 cnepyoLmx yCrnoBuii:

«  Po60T NOMHOCTbLIO BbINOAHWI YyOOPKY

« AKKYMynATOp paspsaxeH; Nocsie Toro Kak akkymynatop 3apaautca 1o 80%, po6oT-
Mnbl1eCcOC BO30OHOBUT PaboTy, UTOObI 3aBEPLUNTDL OCTaBLLYIOCA YaCTb YOOPKHM

Gdy odkurzacz automatyczny jest wiaczony, nacisnij przycisk C) , aby rozpoczac
automatyczne sprzatanie (lub skorzystaj z aplikacji X-plorer Series 75/95, zob. sekcja 2).

TRy, . , .
Nacisnij O ponownie, by wstrzymac sprzatanie.
Nacisnij C) , aby wstrzymac trwajace sprzatanie i powrdcic¢ do stacji dokujace;j.
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Odkurzacz automatycznie powraca do stacji dokujgcej w przypadku zaistnienia

jednego z ponizszych warunkéw:

«  Odkurzacz zakonczyt sprzatanie

«  Akumulator nie jest dostatecznie natadowany; po natadowaniu akumulatora do
80% odkurzacz powrdci do przerwanej czynnosci, by dokonczy¢ sprzatanie

Kui robot on sisse lilitatud, vajutage automaatse koristuse kaivitamiseks nuppu O
(v6i kasutage X-plorer Series 75/95 rakendust, vt 2. osa).

Koristamise peatamiseks vajutage uuesti nuppu C)

katkestamiseks ja roboti tagasi dokkimisjaama saatmiseks vajutage nuppu C) .

Robot ldheb automaatselt dokkimisjaama tagasi, kui on tdidetud Uks jargmistest

tingimustest:

«  robot on koristamise I6petanud;

« aku tase on ebapiisav; kui aku on laetud 80% tasemele, jatkab robot koristamist
kuni programmi [&puni.

Poolelioleva koristuse

Kad robots ir ieslégts, nospiediet pogu ('), lai saktu automatisku tirisanu (vai

izmantojiet lietotni “X-plorer Series 75/95"; skatiet 2. sadalu).

Vélreiz nospiediet (‘) , lai apturétu tirisanu.

Nospiediet (') , lai apturétu pasreizéjo tirisanu un atgrieztos dokstacija.

Talak noraditajos apstak|os robots automatiski atgriezas pie dokstacijas:

«  robots ir visu iztirijis;

« akumulatora uzlades limenis ir nepietiekams; kad akumulators ir uzladéts lidz
80%, robots atsak darbu, lai pabeigtu atlikuso tirisanu.

Kai robotas jjungtas, paspauskite mygtuka C) ir pradékite automatinj valyma (arba

naudokités ,X-plorer Series 75/95" programéle, zr. 2 skirsnj).

Dar karta paspauskite C) norédami pristabdyti valyma.

Paspauskite C) norédami sustabdyti atliekama valyma ir sugrazinti j jkrovimo

stotele.

Robotas automatiskai grjzta j jkrovimo stotele esant vienai is $iy salygu:

«  Robotas viskg isvalé.

«  Akumuliatoriui nepakanka energijos; kai akumuliatorius jsikrausi iki 80 %, robotas
tes darba ir uzbaigs likusia neatlikta jo dalj.
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Robot acildiginda otomatik temizlemeyi baslatmak i¢in diigmeye basin O (veya
X-plorer Series 75/95 uygulamasini kullanin, bkz. bolim 2).

Temizlemeyi duraklatmak icin tekrar O digmeye basin .

Mevcut temizleme islemini durdurmak ve sarj istasyonuna donmek icin C) digmeye

basin.

Robot, asagidaki kosullardan biri gerceklestiginde sarj istasyonuna otomatik olarak

geri doner:

+  Robot temizleme islemini tamamen bitirmistir

«  Pil glcu yetersizdir; pil %80%e kadar sarj oldugunda robot temizleme islemine
kaldigi yerden devam eder

Pob60T icke KOCbUIFOH Ke3e aBTOMATTbI TypAe Tasanayabl bactay yiliH (') TyHmMeciH
6acbiHbI3 (Hemece X-plorer Series 75/95 KonaaHb6acblH NAMAANAHBIHbI3, 2-Wi benimai
KAPAHbI3).

T Lo .
Tasanayap! Toktaty ywid () TyiMmeciH KaiTa 6acbiHbI3.

AFbIMAAFbI TA3ANAYAbI TOKTATLIN, KOHABIPY CTAHLMACLIHA OpaNy YLUiH C) TYMMeCiH

6aCbIHbI3.

Temenperi }araannapabliH bipeyi opblH anfaHAd poboT aBTOMATTbI TYPAE KOHAbIPY

CTAHUMACBIHA Opanagbl:

e PoboT ToNbIK Ta3anaHabl

e batapesa KyaTbl TemeH. batapea 80%-fa AeMiH 3apAATONFAH Ke3ge KaIFaH
Tasanayabl AsKTay YLliH pobOT XYMbICbIH XAFACTbIPAAbI
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Press the button {7} during 3 seconds to start spot cleaning mode. The robot will
focus on a 1,5m x 1,5m specific area. After the whole area has been swept, the robot
will automatically return to the charging dock.

Haxmute n ypepxusaiite kHonky {7} B TeueHue 3 cekyHa, YToBbl BKIOUNTb PEXIAM NOKANbHON
y60pKu. PobOT-NbINecoc cocpesoTounTca Ha onpeaeneHHoi obnacti pasmepom 1,5 x 1,5 m. Mocne Toro,
KaK BC 0611acTb GyneT ouliLeHa, po6OT-NblIecoc aBTOMATUYECKM BEPHETCA K 3apAAHON JOK-CTaHLNN,

Naciénij przycisk ¢} i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wiaczy¢ tryb czyszczenia
miejscowego. Odkurzacz skoncentruje sie na wybranym obszarze o wymiarach 1,5mx 1,5
m. Po odkurzeniu catego obszaru odkurzacz automatycznie powréci do stacji dokujacej.

Kohtkoristuse reziimi kaivitamiseks vajutage nuppu ()} 3 sekundit. Seepeale
koristab robot intensiivselt 1,5 x 1,5 m suurust ala. Kui kogu ala on koristatud, laheb
robot automaatselt tagasi laadimisdokki.

3 sekundes turiet nospiestu pogu (Y} , lai saktu punktveida tirisanas rezZimu. Robots
tiris konkréta 1,5 m x 1,5 m vieta. Kad ir iztirita visa telpa, robots automatiski atgriezas
uzlades dokstacija.

Paspauskite mygtuka Y} ir palaikykite 3 sekundes, norédami jjungti démiy valymo
rezima. Robotas sutelks démesj j konkrety 1,5 m x 1,5 m plota. I3vales visg plota,
robotas automatiskai grjzta j jkrovimo stotele.

Leke temizligi modunu )} baslatmak icin 3 saniye boyunca diigmeye basin. Robot
1,5 x 1,5 metrelik belirli bir alana odaklanir. Robot, alanin tamamini stiplrdikten
sonra otomatik olarak sarj istasyonuna geri doner.

Aaxtapapl keTipy pexumin 6actay ywin {} Ty#meciH 3 cekyHa 60¥bl 6aCbIHbI3.
Pobot enwewmi 1,5 M x 1,5 m 6onatbiH 6enrini 6ip anmakka pokycranagbl. bykin aimak
TA3Q/IOHFAHHAH KeWiH, poboT aBTOMATTbI TypAe 3apAATAY CTAHLMACBIHA OpPanajbl.
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To fully benefit all the possibilities of your robot, download the free app “Tefal X-plorer
Series 75&95" (you can use the QR code above to find it on AppStore or Google play)
on your smartphone. Just follow the instructions in the application to enjoy the robot!

YT06bI BOCMOIb30BaTLCA BCEMU GYHKLMOHANBbHBIMI BO3MOXHOCTAMU pOBOTa-MbINecoca,
3arpysute Ha cBoW cmapTPoH becnnatHoe npunoxeHue «Tefal X-plorer Series 75/95»
(uT06bI HaWTK ero B AppStore nnu Google Play, ncnonb3yiite QR-Kop, yKa3aHHbIi BbiLLe).
Ytobbl nerko ynpaenAatb po6OTOM-MbINECOCOM, CieflyiiTe MHCTPYKLMAM B MPUNOXKEHUN.

Aby w petni wykorzystac wszystkie mozliwosci odkurzacza automatycznego, pobierz
bezptatng aplikacje ,Tefal X-plorer Series 75/95” (mozna ja znalez¢ w AppStore lub
Google Play za pomoca kodu QR) na swoéj smartfon. Postepuj zgodnie z instrukcjami
w aplikacji, aby wykorzystac caty potencjat robotal!

Roboti kdikide voimaluste kasutamiseks laadige nutitelefoni tasuta rakendus Tefal
X-plorer Series 75/95 (kasutage Ulal olevat QR-koodi selle leidmiseks AppStore'ist
voi Google playst). Jargige roboti kasutamiseks rakenduses esitatavaid juhiseid.

Lai pilniba izmantotu visas robota iespéjas, lejupieladéjiet bezmaksas lietotni “Tefal
X-plorer Series 75/95" sava viedtalruni (varat izmantot augstak redzamo QR kodu, lai
atrastu to veikala “AppStore” vai “Google Play”). Veiciet lietotné noraditas darbibas un
izmantojiet robota iespéjas!

Norédami visapusiskai naudotis roboto teikiamomis galimybémis, atsisiyskite nemokama
programéle Tefal X-plorer Series 75/95" (galitve pasinaudoti pirmiau pateikiamu QR kodu,
kad rastuméte ja ,AppStore” arba ,Google Play”) j savo iSmanujj telefona. Tereikia laikytis
programéléje pateikiamy instrukcijy, kad galétumeéte patogiai naudotis robotul!

Robotunuzun sundugu tiim olanaklardan yararlanmak icin akilli telefonunuza “Tefal
X-plorer Series 75/95” Uicretsiz uygulamasini indirin (AppStore veya Google Play'de
bulmak icin yukaridaki QR kodunu kullanabilirsiniz). Uygulamadaki talimatlara uyun
ve robotunuzun keyfini ¢ikarin!

PoboTTbIH 6apbIK MYMKIHAIKTEPIH TOMbIFbIMEH NAMAANAHY YLWiH cMapTdoHFa «Tefal
X-plorer Series 75/95» TeriH KonAaHbACIH XyKTen aibliHbi3 (OHbI AppStore Hemece
Google Play aykeHiHae Taby yuwiH xorapbigarbl QR koaThl nanaanaHyra 6onaapi).
Pob0OT yMbICbIH Kepy YLUiH KOnAaH6aaaFbl HYCKAYAPAbI OpbIHAAHbI3!
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When the white indicator is flashing slowly, the device is waiting for connection.
When the white indicator is flashing rapidly, the device is connecting WIFI. When the
white indicator is normally set on, the device is connected !

Ecnn 6enbiin nHaMKaTOp MefIeHHO MUraeT, yCTPOMCTBO OXKMAAET NogKoveHus. Ecnm
6enblil MHAMKATOP ObICTPO MUraeT, YCTPOWCTBO Mofkiiovaetcs K cetn Wi-Fi. Ecnim
6enblil UHOMKATOP rOPUT, YCTPOMCTBO NOAKIOUYEHO!

Gdy biata kontrolka wolno miga, urzgdzenie czeka na potaczenie. Gdy biata kontrolka
szybko miga, urzadzenie taczy sie z siecig Wi-Fi. Gdy biata kontrolka swieci $wiattem
ciagtym, urzadzenie jest potgczone!

Aeglaselt vilkuv valge indikaator nditab, et seade ootab Uhenduse loomist. Kiirelt
vilkuv valge indikaator naitab, et seade loob Uhendust WiFi-vorguga. Kui valge
indikaator jadb Uhtlaselt pdlema, on seadme ihendus loodud.

Ja baltais indikators Iéni mirgo, ierice gaida, lai izveidotu savienojumu. Ja baltais
indikators mirgo atri, ierice veido savienojumu ar Wi-Fi. Ja baltais indikators deg
nemirgojot, ierice ir izveidojusi savienojumul!

Jei baltas indikatorius létai mirksi, jrenginys laukia prijungimo. Jei baltas indikatorius
mirksi greitai, jrenginys jungiasi prie WIFI. Kai baltas indikatorius veikia jprastai,
prietaisas yra jjungtas!

Beyaz gOsterge yavasca yanip sonlyorsa cihaz baglanti icin bekliyordur. Beyaz
gosterge hizlica yanip séniyorsa cihaz Wi-Fi'a baglaniyordur. Beyaz gosterge normal
bir sekilde aciksa cihaz Wi-Fi'a baglidir!

AK TYCTi MHAWKATOPAbIK 6asy XKbINbINbIKTAYbI KYPbINFbl KOCbUIbIMAbI KYTin TYPFAHbIH
6ingipeni. AK TYCTi MHAMKATOPAbIH KbUIAAM XbIMbUbIKTAYbI KypblaFbiHbiH WIFI
eniciHe KOCbINbIN ¥ATKAHbIH bingipeni. AK TyCTi MHAWMKATOPAbIH KANbINTbl TypAe
OPHATbLINYbI KYPbUIFbIHBIH KOCBINFAHAbIFbIH Binaipeai!
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Do not add cleaning agents in the
water tank.

He po6asnarite unctawme cpencTaa
B pe3epByap A1 BOAbl.

Do zbiornika na wode nie nalezy
dodawac srodkéw czyszczacych.
Arge lisage veepaaki
puhastusvahendeid.
Nepievienojiet mazgasanas
lidzeklus Gdens tvertneé.

Nepilkite valikliy j vandens
rezervuara.

Su haznesine temizlik Griinleri
eklemeyin.

Cy blAbICbIHA TA3AIAFbILL 3ATTAPAbI
KOCMAHBbI3.
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Wipe robot sensors with a dry, soft cloth including:
Wall sensor on the right side of the robot
Four anti-drop sensors on the bottom of the robot
Infrared anti-collision sensor in front of the robot on the bumper
Please also wipe charging electrodes and the window of the charging dock regularly

MpoTpuTe Cyx0ol MArKON TKaHbIO AAaTUMKM POOOTa-MbliIecoca, BKoYas creaynolve:
«  JlaTuuk cnepfoBaHMA BOOJb CTEH C NPaBOI CTOPOHbI PO6OTa-Nblnecoca
YeTblpe faTumKa 3aluUTbl OT MAJEHNA B HUXKHEN YacT poboTa-nbliecoca

MHdpakpacHblii AaTurK NpeaoTBpaLLeHns CTOIKHOBEHNA B NepeaHeli YacTn poboTa-
rbifiecoca Ha 6amnepe.

Takxe perynapHo I'IpOTI/IpaIZTe 3apAnHble aNeKTpoAbl N OKOWKO 3apﬂAHOVI AOK-CTaHUWK
27
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Przetrzyj czujniki odkurzacza automatycznego suchg, miekka tkanina:

«  Czujnik wykrywajacy $ciany — po prawe;j stronie odkurzacza

«  Cztery czujniki zapobiegajace przed upadkiem - na dole odkurzacza

«  Czujnik antykolizyjny na podczerwien - z przodu odkurzacza, na zderzaku.
Regularnie przecieraj tez elektrody fadujace oraz okienko stacji dokujacej

Puhastage roboti jargmisi andureid kuiva pehme lapiga:

«  roboti paremal kiiljel asuv seinaandur;

+ neli kukkumiskaitse andurit roboti pohja all;

«  kokkupérke infrapunaandur roboti ees porkelabal.
Puhastage regulaarselt ka laadimisdoki elektroode ja akent.

Noslaukiet robota sensorus ar mikstu, sausu, dranu, tostarp:

- sienas sensoru robota labaja pusé;

«  Cetrus nokrisanas novérsanas sensorus robota augspuse;

« infrasarkano sadursmes novérsanas sensoru robota priekspusé, uz bufera.
Regulari noslaukiet ari uzlades elektrodus un uzlades dokstacijas lodzinu.

Nusluostykite roboto jutiklius sausa, minksta Sluoste, taip pat:

«  sienos jutiklj desinéje roboto puséje,

+  keturis apsaugancius nuo nukritimo aukscio jutiklius ant roboto dugno,
- infraraudonyjy spinduliy jutiklj roboto priekyje ant buferio.

Taip pat reguliariai valykite jkrovimo elektrodus ir jkrovimo stotelés langelj.

Asagidakiler de dahil olmak Uzere robot sensorlerini kuru, yumusak bir bezle
temizleyin:

«  Robotun sag tarafindaki duvar sensori

«  Robotun alt tarafindaki dort diisme Onleyici sensér

«  Tampon lzerinde robotun 6n tarafindaki kizilétesi carpisma énleyici sensor
Litfen sarj etme elektrotlarini ve sarj istasyonu penceresini de diizenli olarak
temizleyin

TemeHperinepai Koca, poboT AATUMKTEPIH KYPFAK, }KYMCAK MATAMEH CYPTiHi3:

«  pObOTTbIH OH XAFbIHAAFbI KABBIPFA AATYMI;

«  pobOTTbIH OH XAFbIHAAFbI TOPT KYAYFa KAPCbI JATUMK;

. pob6OTTbIH QIABIHFbI XKAFbIHAAFbI BAMNEpPAEri COKTbIFbICYFa KAPCbl MHPPAKbI3bL
AATUKK.

CoHpaii-aK 3apAATAFbILL S1EKTPOATAP MeH 3apAATAY CTAHLMACLIH Mep3iMAi Typae cypTin

OTbIPbIHbI3
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To clean the dust box and water tank, open the robot cover, press the release button
and remove the dust box and water tank.

Press the open button of the dust box and empty the dust box. Tap the dust box to
knock off excess dirt.

Take out the foam filter and pleated filter. Clean the filters with the cleaning tool.
Users can also wash the filters for deep cleaning.

Press the release button of dust box to separate the dust box from the water tank.

Y106bl OUNCTUTD NbINECOOPHUK 1 pe3EPBYap N1 BOAbI, OTKPOIATE KPbILLKY pOOOTa-NblNecoca,
HaXXMUTE KHOMKY OTCOEAMHEHNS 1 CHAMWTE MbINeCOOPHIIK 1 pe3epByap Ans BOAbI.

Haxmute KHOMKY OTKPbITWS MbINecOOpHMKAa U 0unCTUTE MblnecbopHUK. MocTyuute no
NblnecOOpPHUKY, UTOBbI YaanuUTb OCTaTKN rPA3M.

/3BneKknTe MOPONOHOBLINA U FOPPUPOBAHHBIA GUALTPLI. OuncTUTe GUALTPLI C MOMOLbI
VHCTPYMEHTa Ans ouncTkn. Kpome Toro, ans riy6oKoi 0YncTKi GunbTpbl MOXHO MbITb.
HaxmnTe KHOMKY OTCOEAMHEHUs MbinecbopHUKa, YTOBbI OTCOEAUHWTb MblIECOOPHUK OT
pe3epByapa /1A BOfbI.

Aby wyczysci¢ pojemnik na kurz i zbiornik na wode, otwérz pokrywe odkurzacza
automatycznego, nacisnij przycisk zwolnienia i wyjmij pojemnik oraz zbiornik.
Nacisnij przycisk otwierania pojemnika na kurz i opréznij pojemnik. Postukaj w
pojemnik na kurz, aby wysypac pozostaty kurz.

Wyjmij filtr piankowy i filtr silnika. Wyczys¢ filtry akcesorium do czyszczenia. Mozesz
rowniez umyc filtry dla wiekszej czystosci.

Nacisnij przycisk zwolnienia pojemnika na kurz, aby odtagczy¢ pojemnik na kurz od
zbiornika na wode.
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Tolmukasti ja veepaagi puhastamiseks avage roboti kate, vajutage vabastusnuppu
ning votke tolmukast ja veepaak vilja.

Vajutage tolmukasti avamisnuppu ja tiihjendage tolmukast. Koputage tolmukasti, et
sinna jaanud tolm vélja raputada.

Votke vélja vahtfilter ja kurdfilter. Puhastage filtreid puhastusharjaga. Péhjalikumaks
puhastamiseks vaib filtreid pesta.

Vajutage tolmukasti vabastusnuppu, et eraldada tolmukast veepaagist.

Lai iztiritu puteklu tvertni un Gdens tvertni, atveriet robota parsegu, nospiediet
atbrivosanas pogu un iznemiet putek|u tvertni un Gdens tvertni.

Nospiediet putek|u tvertnes atvérsanas pogu un iztuksojiet putek|u tvertni. Nedaudz
uzsitiet pa putek|u tvertni, lai izbértu visus putek]us.

Iznemiet putu filtru un gofréto filtru. Ar tiriSanas instrumentu iztiriet filtrus. Lai filtriem
veiktu dzilo tirisanu, lietotaji var tos ari izmazgat.

Nospiediet atbrivosanas pogu uz putek|u tvertnes, lai atdalitu puteklu tvertni no

Gdens tvertnes.

Norédami iSvalyti dulkiy dézute ir vandens baka, atidarykite roboto dangtelj,
paspauskite atsegimo mygtuka ir iSimkite dulkiy dézute bei vandens baka.
Paspauskite dulkiy dézutés atidarymo mygtuky ir iSvalykite dulkiy dézute.
Pastuksenkite dulkiy déZute, kad iskratytuméte susikaupusias dulkes.

ISimkite porolininj filtra ir klostuota filtra. I1Svalykite filtrus valymo jrankiu. Norédami
gerai iSvalyti filtrus, naudotojai gali juos isplauti.

Paspauskite dulkiy dézutés atsegimo mygtuka, kad atskirtuméte dulkiy dézute nuo
vandens bako.

Toz kutusunu ve su haznesini temizlemek icin robotun kapadini agin, serbest
birakma diigmesine basin ve toz kutusu ile su haznesini ¢ikarin. Toz kutusunun agma
digmesine basin ve toz kutusunu bosaltin.

Toz kutusuna hafifce vurarak icinde kalmis olabilecek kiri de giderin. Kdpiik filtre ve
pilili filtreyi ¢ikarin.

Temizleme araciyla filtreleri temizleyin. Kullanicilar derinlemesine bir temizlik igin
filtreleri yikamayi da tercih edebilir.

Toz kutusunu su haznesinden ayirmak icin toz kutusunun serbest birakma diigmesine
basin.

LLlaH »aLwiri MeH cy KyTbICbIH Ta3anay yLWiH poboT KAKNAFbIH ALUbIHbI3, COAAH KeWiH
6ocaTy TyMMeciH 6achin, LWAH XKaLWiri MeH Cy KYTbICbIH QJIbIHbI3.
LaH »kawiriHig awy TyMmeciH 6acbin, oHbl 60CaTbIHbI3. APTbIK NACTAHYAbI KeTipy
YLUIH LUGH 3LWiriH TYPTiHi3.
MoponoH cy3ri MeH MWHANMANbl Cy3riHi WhiFapbin anbiHbi3. Cy3rinepai Tasanay
KypasnbiMeH TasanaHbi3. COHbIMEH KaTap MNOMAGICGHYWbUIAP Cy3rinepai TepeH
Tasanan anagbl.
LWaH »kawiriH cy KyTbiCbIHOH 6enin any ywWiH wWaH XawWiriHiH 6ocaty TyWmeciH
6acbliHbI3.
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Flush the water tank, dust box and filter module thoroughly with water.

Let the water tank, dust box and filter module naturally dry for the next use.

Put the pre-filter, foam filter and pleated filter back, and put the filter module back
into the dust box.

Reinstall the water tank and dust box, and then install the module back to the
machine.

TwaTenbHO MPOMOIITe BOLOW pe3epByap AJ1sl BOAbI, NblNeCOOPHIIK 1 610K GUALTPOB.
[aiiTe pesepByapy nAns BOAbl, MblNECOOPHUKY U 6GNOKY OGUIBTPOB BbICOXHYTb
€CTeCcTBEHHbIM 06Pa3oM AN ClefyoLLero NCNoNb30BaHN.

YcTaHOBMTEe Ha MecTo GunbTp NpPeABapUTENbHON  OYMCTKM, MOPONOHOBbLIA 1
rodprpoBaHHbIN GUALTPLI, 3aTeM yCTaHOBUTE 610K GUNIBTPOB 06PATHO B NbINECOOPHUK.
YcTaHOBMWTE Ha MECTO pe3epByap AJ1s BOLbl U MblNecOOPHYIK, @ 3aTeM YCTaHOBUTE MOZY/b
06paTHO B YCTPOIACTBO.

Doktadnie przeptucz wodg zbiornik na wode, pojemnik na kurz oraz modut filtréw.
Pozostaw zbiornik na wode, pojemnik na kurz oraz modut filtréw do samodzielnego
wyschniecia przed kolejnym uzyciem.

Umies¢ filtr wstepny, filtr piankowy oraz filtr silnika na swoim miejscu i wt6z modut
filtréw z powrotem do pojemnika na kurz.

Umies¢ ponownie zbiornik na wode i pojemnik na kurz w odkurzaczu, a nastepnie
zamontuj caty modut z powrotem w urzadzeniu.
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Loputage veepaaki, tolmukasti ja filtrihoidikut pohjalikult veega.

Laske veepaagil, tolmukastil ja filtrimoodulil enne jargmist kasutamist 6hu kaes
kuivada.

Asetage eelfilter, vahtfilter ja kurdfilter tagasi ning pange filtrihoidik uuesti tolmukasti.
Uhendage veepaak ja tolmukast omavahel ning pange need masinasse tagasi.

Rupigi ar tdeni izskalojiet Gdens tvertni, putek|u tvertni un filtra moduli.

Lidz nakamajai izmantosanas reizei laujiet Gdens tvertnei, puteklu tvertnei un filtra
modulim dabigi izzat.

levietojiet atpakal prieksfiltru, putu materiala filtru un gofréto filtru, ievietojiet filtra
moduli atpakal putekl|u tvertné.

Salieciet atkal kopa udens tvertni un puteklu tvertni, un tad ievietojiet visu moduli
atpakal ierice.

Kruopsdiai isskalaukite vandeniu vandens baka, dulkiy dézute ir filtro modulj.
Leiskite vandens bakui, dulkiy dézutei ir filtro moduliui gerai isdziati savaime, kad
galétuméte naudoti kitg karta.

Jstatykite atgal priesfiltrj, poroloninj filtra ir klostuota filtra, ir vél jdékite filtro modulj
j dulkiy dézute.

Vel jstatykite vandens baka ir dulkiy déZute, tada jdékite modulj atgal j aparata.

Su haznesi, toz kutusu ve filtre moduliind suyla iyice yikayin.

Su haznesi, toz kutusu ve filtre moduliinG bir sonraki kullanima kadar dogal bir sekilde
kurumaya birakin.

On filtre, kdplik filtre ve plili filtreyi tekrar yerine takin ve filtre modiiliini tekrar toz
kutusuna takin.

Su haznesi ve toz kutusunu tekrar yerine takin ve moduili tekrar makineye takin.

Cy KYTbICbIH, LLAH X3LUiriH aHe Cy3ri MOAYIH CYMEH MYKWAT LLAMbIHbI3.

Cy KYTbICbIH, LLIGH 3LUITiH XdHe Cy3ri MOAYNiH Keneci nanaanaHy ywiH Tabusu Typae
KYPFaTbIHbI3.

AnppiH ana cysriHi, TOPOIOH Cy3riHi XaHe XUHAIMAbI CY3riHi OPHbIHA CANbIM, CY3ri
MOZY/TiH LLIGH 3LWiriHe KaMTa CabIHbI3.

Cy KyTbICbl MEH LIOH JX3WIiriH KAWTa OpHATbIMN, MOAY/bAI KypbUIFbIFA KaWMTa
OPHATbIHbI3.
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To clean the central brush, turn the robot OFF and turn the robot upside down. Press
down the locker to take out the protective cover. And take out the central brush
upwards. Clean the central brush with the cleaning tool.

[nA ouNCTKM LEeHTParnbHON LWETKMN BbIK/UMTE POOOT-NbIIECOC 1 NepeBEepPHUTE ero.
HaxmuTe Ha purKkcaTop, UTOObI CHATb 3aLMTHYIO KPbILWKY. [TOgHUMUTE LeHTPaNbHYH0
weTKy BBepx. OuncTute LeHTPanbHYHo LWETKY C MOMOLLbI UHCTPYMEHTA A1 OUNCTKU.

Aby wyczyscic¢ szczotke centralng, WYLACZ odkurzacz automatyczny i odwré¢ go do
go6ry nogami. Nacisnij zamek, by zdjg¢ pokrywe ochronna. Wyjmij sSrodkowg szczotke,
ciagnac ja ku gorze. Wyczys¢ szczotke centralng akcesorium do czyszczenia.

Keskharja puhastamiseks lilitage robot vidlja ja keerake tagurpidi. Kaitsekatte
eemaldamiseks vajutage lukustusriiv alla. Tostke keskhari vélja. Puhastage keskharja
puhastusharjaga.

Lai notiritu centralo birsti, IZSLEDZIET robotu un apgrieziet to otradi. Nospiediet
fiksatoru, lai nonemtu aizsargvacinu. Celot uz augsu, iznemiet centralo birsti. Ar
tirisanas instrumentu iztiriet centralo birsti.

Norédami nuvalyti centrinj Sepetél;j, iSjunkite robota (,OFF“) ir apverskite robotg
apacia j virsy. Nuspauskite uzrakta, kad nuimtumeéte apsauginj dangtelj. Ir iSkelkite
centrinj Sepetélj. Nuvalykite centrinj $epetélj valymo jrankiu.

Orta fircay! temizlemek icin robotu KAPALI duruma getirin ve robotu ters cevirin.
Koruyucu kapagdi ¢cikarmak icin kilidi asagi dogru bastirin. Ardindan, orta fircayi yukari
bakacak sekilde ¢ikarin. Temizleme araciyla orta fircayi temizleyin.

OpTanbiK KbUIWAKTbI Tasanay ywiH pobottel OLIPIMN, oHbl TeHKepiHi3. KopfaHbiww
KAKMNAKTbI LWbIFAPbIN Q1Y YLUiH KybINTbl 6ackiHbi3. COAAH KeriH OpTaNbIK KbILLAKTbI
KOFApbl  KAPATbIN  WblFAPbIHbI3.  OpTanblK  KbUIWOKTBI - TA3AAAy  KypasibIMeH
TA3Q/1AHbI3.
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To replace the central brush after having cleaned it, put one end of the central brush
into the corresponding hole first. Then press the brush cover and fix it with the locker

Yrtobbl YCTaHOBUTb LIEHTPANbHYIO WETKY Ha MECTO NOC/I€ OYMNCTKK, CHaYala BCTaBbTe OAWH €€ KOHeL
B COOTBeTCTBleU.I,VIIZ na3. 3aTeM HaXXMu1Te Ha KPbILKY WETKK N 3aKpenuTe ee C NOMOLLbIO ¢I/IKC&TOpa.

Aby ponownie umiesci¢ szczotke centralng w urzadzeniu po jej wyczyszczeniu, umies¢ jeden koniec
szczotki w odpowiednim otworze. Nastepnie nacisnij pokrywe szczotki i zamocuj ja zamkiem.

Puhastatud keskharja tagasipanekuks asetage vastavasse avasse kodigepealt Uks
keskharja ots. Seejarel vajutage peale harja kate ja fikseerige see riiviga.

Lai péc tirisanas ievietotu centralo birsti, vispirms ievietojiet centralas birstes vienu
galu attiecigaja atveré. Tad uzspiediet birstes parsegu un nostipriniet ar fiksatoru.

Norédami jstatyti atgal nuvalyta centrinj Sepetélj, pirmiausia jstatykite viena centrinio
Sepetélio gala j atitinkama skyle. Tada uzspauskite Sepetélio dangtelj ir uzfiksuokite jj uzraktu.
Temizledikten sonra orta fircayi tekrar yerine takmak icin 6nce orta fircanin bir ucunu
ilgili delige yerlestirin. Ardindan firca kapagina basin ve kilitleyerek sabitleyin.

OpTa/bIK KbINLWAKTbI TA3QAIAFAHHAH KEWiH OHbl aybICTbIPY YLUiH, A1bIMEH OPTASIbIK
KbUILLAKTbIH 6ip YLWbIH TUICTi CaHblnayfa canbiHbi3. COAAH KeNiH KbIILIAK KAKNAFbiH
6acbin, OHbI Ky/bINneH 6eKiTiHi3.
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To clean side brush, remove it by unscrewing it and use a cleaning brush to clean the
side brush and the entanglements in the slot of the side brush. Clean side brushes
once a month.

Y1066l 0UMCTUTL HOKOBY!IO LLIETKY, Pa3bnoKnpyiiTe ee, a 3aTeM OTKPYTUTE U OUNCTUTE
€e C MOMOLLbI0 KNCTOUKM /151 OUUCTKN. TaKKe NPOUYNCTHTE TPYAHOAOCTYMHbIE MeCTa B
oTBepcTuM 60KOBON LWeTKN. OunLlaiiTe 6GOKOBbIE LWETKN OAMH Pa3 B MecsL,.

Aby wyczysci¢ szczotke boczna, zdejmij jg, odkrecajac ja, i za pomoca akcesorium
do czyszczenia wyczys$¢ szczotke boczng oraz wplatane zabrudzenia. Szczotki boczne
nalezy czyscic raz w miesigcu.

Kilgharja puhastamiseks keerake see lahti, puhastage seda puhastusharjaga ning
eemaldage kiilgharja avasse sattunud mustus. Puhastage kilgharju kord kuus.

Lai iztiritu sanu birsti, atskravéjiet un nonemiet to un ar tirisanas suku notiriet sanu
birsti un netirumus, kas iekérusies sanu birstes sprauga. Sanu birstes tiriet reizi ménesi.

Norédami nuvalyti Soninj Sepetélj, atsukite ir iSimkite jj, tada valymo Sepetéliu
nuvalykite jj ir iSvalykite tai, kas jsivéle j Soninio Sepetélio plysj. Valykite Soninj Sepetélj
kartg per ménes;.

Yan fircayi temizlemek icin yan fircayi sokiip ¢ikarin ve bir temizleme fircasi kullanarak

yan fircayl ve yan fircanin yuvasindaki kablolari temizleyin. Yan fircalar ayda bir
temizleyin.

Byrip KbWaKTbl Tasanay yLWiH OHbl bypan LweLwin, Ta3anay KbUILLAFbIH KONAAHbIM
OYMip KbUILLAKTbI XaHe ByMip KbINWAKTbIH YALIbIFbIHAAFEI OPAMAAPALI TA3ANAHbI3.
Byrip KbullwakTapap! arMbiHa 6ip peT TasanaHbI3.
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Replace side brushes every 6 months. Throw away the old brushes and replace them
with new ones. Screw the new brushes on the robot.

3ameHsANTe OGOKOBble LWETKM Kaxable 6 MecsAueB. BblbpocbTe cTapble LWeETKW |
3aMeHuTe NX HOBbIMU. 3aKPYTWTE HOBbIE LETKU Ha poboTe-nbinecoce.

Szczotki boczne nalezy wymieniac co 6 miesiecy. Wyrzuci¢ stare szczotki i wymieni¢
je na nowe. Przykreci¢ nowe szczotki do robota.

Vahetage kilgharjad iga 6 kuu tagant vdlja. Visake vanad harjad dra ja vahetage uute
vastu. Kruvige uued harjad roboti kilge.

Ik péc 6 ménesiem nomainiet sanu birstes. lzmetiet vecas birstes, nomainot tas ar
jaunam. Pieskruvéjiet jaunas birstes pie robota.

Soninius $epetélius keiskite kas 6 ménesius. I3meskite senus $epetélius ir pakeiskite
juos naujais. Prisukite prie roboto naujus Sepetélius.

Yan fircalar 6 ayda bir degistirin. Eski fircalari atin ve yenilerini takin. Yeni fircalari
robota vidalayin.

byvip KbinwakTapabl 6 av CaMbliH QybICTbIPbLIN OTbIPbIHbI3. ECKi KbinwakrTapabl
NAKTBIPbIN TACTAM, OPHBIHA XAHAIAPbIH CAsbIHbI3. POBOTKA XAHA KbILWAKTAPAbI
bypan canbiHbI3.
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To clean the wheels, clean the front, left and right wheels once a month. The wheel
shaft may be entangled by hair, cloth strips, etc. so please clean it in time!

YTo6bI MOALEPKMBATb YMCTOTY, OUMLLANTE KoNeca (MepefHee, neBoe 1 NpaBoe) ofAvH
pa3 B MecsALl. Ha Ban Koneca MOryT HamaTblBaTbCA BOMOCHI, HUTKM W APYroin Mmycop,
NoSTOMY ero ciiefyeT CBOEBPEMEHHO OUNLLATb!

Przednie, lewe i prawe koto nalezy wyczysci¢ razw miesigcu. Watek kota moze zosta¢ zablokowany
przez wtosy, paski tkanin itp., dlatego nalezy go czysci¢ w odpowiednich odstepach czasu!

Rataste puhastamiseks puhastage esiratast ning paremat ja vasakut ratast kord kuus. Rataste
6igeaegne puhastamine on oluline, sest rattavolli imber véivad keerduda juuksed, riideribad jne.

Lai riteni batu tiri, tiriet priekséjo, kreisas un labas puses riteni reizi ménesi. Uz ritena
ass var satities mati, diegi u.c., tapéc tiriet to savlaicigi!

Norédami nuvalyti ratus, valykite priekinj, kairj ir desinj ratus karta per ménesj. Rato
asis bus apsivélusi plaukais, audiniy atraizélémis ir kt., todél valykite ja laiku!

Tekerleklerin temiz olmasini saglamak icin 6n, sol ve sag tekerlekleri ayda bir temizleyin.
Tekerlek safti sag, iplikcik vb. nedeniyle sikisabilir, bu nedenle liitfen tekerlekleri
zamaninda temizleyin!

JloHFONAKTApPbLIH Ta3a1Ay YLiH QNAbIHFbI, COM KOHE OH KAK AOHFAIAKTAPbIH AMbIHA
6ip peT Tasanan TypbiHbI3. JoHFanak biniriHe TyK, MATA }KONAKTAPbI aHe T.6. opasbin
KQybl MYMKiH, COHAbIKTAH OHbI YAKbITbI/bl TA3QU1AMN TYPbIHbI3!
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Czesc

Czyszczenie czesci

Wymiana czesci

Pojemnik na kurz

Po kazdym uzyciu

Nie dotyczy

Filtr

Raz w tygodniu

Dwa razy w roku

Szczotka

Raz w tygodniu

W razie potrzeby

Baza tadujaca Raz w tygodniu Nie dotyczy
Czujniki upadku Raz w tygodniu Nie dotyczy
Kota Raz w miesigcu Nie dotyczy

Szczotki boczne

Raz w miesigcu

Dwa razy w roku

Osa

Osa puhastamine

Osa vahetamine

Tolmukoguja

Parast igat kasutuskorda

Ei rakendu

f Component Cleaning the component Replacing the component )
Dust collector After each use Not applicable
Filter Once a week Twice per year
Brush Once a week If required
Charging base Once a week Not applicable
Fall sensors Once a week Not applicable
Wheels Once a month Not applicable
Side brushes Once a month Twice per year )
( )
KomnoHeHT OuncTKa KOMMNOHEHTa 3ameHa KOMMOHEeHTa
Mbinec6opHUK Mnf;:szztgs;z HenpumeHumo
OunbTp OpuH pa3 B Hefento [Ba pasa B rog
Lletka OpviH pa3 B Hegento pun HeobxoanMocTH
3apAgHaAa ctaHumA OpuH pa3 B Hefento HenprmeHumo
[atunkn nageHusa OpviH pa3 B Hegeno HenpumeHnmo
Koneca OpuH pa3 B mecsAL HenprmeHumo
bokoBble WweTkn OpviH pa3 B mecsAL, [lBa pa3a B rog y
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Filter Kord nddalas Kaks korda aastas
Hari Kord nadalas Vajadusel
Laadimisalus Kord nddalas Ei rakendu
Kukkumisandurid Kord nadalas Ei rakendu
Rattad Kord kuus Ei rakendu
Kulgharjad Kord kuus Kaks korda aastas
39
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f Detala Detalas tiriSana Detalas nomaina Parca Parcanin temizlenmesi Parcanin degistirilmesi )
Putek|u savacéjs Péc katras lietosanas Neattiecas Toz toplayici Her kullanim sonrasinda Gegerli degil
Filtrs Reizi nedéla Divas reizes gada Filtre Haftada bir Yilda iki kez
Birste Reizi nedéla Ja nepieciesams Firca Haftada bir Gerekirse
Uzlades pamatne Reizi nedéla Neattiecas Sarj tabani Haftada bir Gegerli degil
Nokriéar;(aa;:;\i/éréanas Reizi nedéla Neattiecas Diisme sensorleri Haftada bir Gegerli degil
Riteni Reizi ménesi Neattiecas Tekerlekler Ayda bir Gegerli degil
Sanu birstes Reizi ménesi Divas reizes gada ) Yan fircalar Ayda bir Yilda iki kez )
f Dalis Dalies valymas Dalies keitimas b f Kypampac 6enik Kypa::l::;;:;nikﬁ Kypampac 6enikTi uyblcn:lpy1
Dulkiy rinkiklis Po kiekvieno naudojimo Netaikoma LLaH xuHafFbIWw 9pbip nanzanaHyaaH KeriH KonpgaHbuimanabl
Filtras Karta per savaite Dukart per metus Cy3ri AnTacbiHa 6ip pet XbinbiHa eKi pet
Sepetélis Karta per savaite Jei reikia Kbinwak AnTtacbiHa 6ip peT KaxkeT 6onca
Jkrovimo bazé Karta per savaite Netaikoma 3apaaray Kopnycbl AnTacbiHa 6ip pet KonpaHbiimanabl
Aukscio jutikliai Karta per savaite Netaikoma Kynay aatumkrepi AnTtacblHa 6ip peT KonpgaHbuimanabl
Ratai Karta per ménesj Netaikoma JoHfanaktap A#blHa 6ip peT KonpaHbinimanabl
Soniniai sepetéliai Karta per ménesj Dukart per metus ) L ByWip KbuiwakTap AWbIHa 6ip peT XbuiblHa eKi peT )
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Every 6 months replace the pleated filter and the foam with new ones to maintain
optimal performances.

[na ontmanbHON paboTbl Npubopa 3ameHsnTe ropPUPOBaHHLIN 1 NMOPONOHOBBIN
dunbTpbI Kaxable 6 mecALeB.

Co 6 miesiecy nalezy wymienic filtr silnika i filtr piankowy na nowe, aby zadba¢ o
optymalna wydajnos¢ urzadzenia.

Optimaalse t66 tagamiseks vahetage kurd- ja vahtfilter iga 6 kuu tagant uute vastu
vidlja.

Ik péc 6 ménesiem nomainiet gofréto filtru un putu materiala filtru, lai uzturétu
optimalu veiktspéju.

Kas 6 ménesius pakeiskite klostuota filtrg ir poroloninj filtra naujais, kad prietaisas
gerai veikty.

Optimum performansi korumak icin pilili filtreyi ve kdpugl her 6 ayda bir yenisiyle
degistirin.

OHTOMNbI BHIMAINIKTI CaKTAy YLWiH ap 6 anaa KUHAAMUIbI CY3riHi aHe KebiKTi
XAHANAPbIHA AYbICTbIPbIHbI3.
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Do not throw the robot in the bin. Always wear gloves and protection. Remove the
5 screws. Remove the bottom cover. Take off the battery. Unplug the battery connector.

He BbiGpacbiBaiiTe pobOT-Mblfecoc BMecTe ¢ 6bITOBbIMI OTXoAamu. Bcerna HapeBanTe
nepyatkm n cpefcrtea 3awutbl. OTBepHUTE 5 BUHTOB. CHUMUTE HVKHIO KPbILWKY.
M3Bnekute akkymynatop. OTcoeanHMNTE NPOBOA aKKyMynATopa.

Nie wrzucajodkurzacza automatycznego do $mietnika. Zawsze zaktadaj rekawice ochronne.
Odkrec 5 $rub. Zdejmij dolng pokrywe. Wyjmij akumulator. Odtacz ztgcze akumulatora.

Arge visake robotit olmejaitmete hulka. Kasutage alati kindaid ja kaitsevahendeid.
Eemaldage 5 kruvi. Eemaldage alumine kate. Votke aku valja. Votke lahti aku pistik.

Neizmetiet robotu atkritumos. Vienmeér lietojiet cimdus un aizsarglidzek|us. Izskravéjiet 5 skraves.
Nonemiet apakséjo parsegu. Iznemiet akumulatoru. Atvienojiet akumulatora savienotaju.

Neismeskite roboto j Siuksliadéze. Visuomet dévékite pirstines ir apsaugines priemones. Atsukite 5
varztus. Nuimkite dugno dangtelj. ISimkite akumuliatoriy. I$junkite akumuliatoriaus jungiklj i$ tinklo.

Robotu ¢6p kutusuna atmayin. Daima eldiven ve koruma kullanin. 5 vidayi sékiin. Alt
kapadi cikarin. Pili ¢ikarin. Pil baglanti parcasini prizden ¢ekin.

PO6OTTbI KOKbIC >3LWiriHe TACTAMOHbBI3. OPKALIAH KONFAMTbl X3HE KOPFAHbIC
KypanzaapbiH KWiHi3. 5 6ypaHaaHbl 6ypan anbiHbi3. ACTbIHFbl KAKMNAKTbI CUIbIHbI3.
batapesHb! wewin anbiHbi3. barapes KOCKbILbIH PO3ETKAAAH XbIPATbIHbI3.
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6.

( FAULT

SOLUTION

Cannot start the robot

« Make sure the robot is connected to power supply.
- Make sure the battery is fully charged.

The robot suddenly stops working

« Check whether the robot is stuck or blocked by obstacles.
« Check whether the battery is too low.
If the problem persists, please shut it down, wait for 3 seconds, and then restart it.
The appliance may be overheating :
- Stop the appliance and leave cool for at least 1 hour.
- Ifit overheats on repeated occasions, contact the Approved Services Centre.

Cannot charge the robot

< Check whether the indicator on the charging dock is on (when the robot is not on
the charging dock).

- Ifnot, check that the charger is properly connected or contact an Approved
services Centre to change the charger.

« Check whether the indicator on the charging dock is off and the indicator on the
robot is flashing during charging.

«  Wipe dust off charging electrodes with dry cloth.

The charger is getting hot

This is perfectly normal. The vacuum cleaner can remain permanently connected to
the charger without any risk.

The robot cannot return to the
charging dock

« Clear the charging dock of objects within 0.5m on the left and right sides and
within 1.5m ahead.

- Make sure that the robot starts cleaning from the charging dock without abnormal
movement.

«  When the robot is near the charging dock, it can return faster. But if the charging
dock is located far away, the robot will need more time to return. Please wait during
its return.

« Clean charging electrodes.

The cleaning schedule is not
executed

« Make sure the robot has been powered on.

« Set the time and schedule the time for automatic cleaning with the app.

« Make sure the appointment time has been set correctly.

« Check whether the battery level is too low to start cleaning.

« The robot will not start any scheduled cleaning when the task is being performed.

Suction whistling

« Check the suction inlet for any obstruction.

- Empty the dust box.

« Clean filters.

- Check whether filters are wet due to water or other liquids on the floor. Let filters
dry naturally thoroughly before use.

« The dust collector is not properly fitted :
- re-position it correctly.

« Theintake head is clogged :
- remove the power-brush and clean it.

The rolling brush does not rotate

Clean the rolling brush.
Check whether the rolling brush and the brush cover are installed correctly.

Abnormal action or sweep route of
the robot

- Carefully clean the sensor with dry cloth.
« Restart the robot.

No water released during mopping

« Make sure there is enough water in the water tank.
« Check whether the mop module is installed correctly.
« Check whether the water outlet is blocked.

The robot cannot connect to your

Wi-Fi network
N

Ensure that your Wi-Fi router supports 2.4GHz and 802.11 b/g/n bands as this
equipment does not support 5GHz bands.
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6.

According to model: *

When the robot fails, the red indicator on the robot will blink. Please check on the App the

stated error code.

Error code

Solution h

Error 1: Collision bumper is stuck, please
check.

The collision bumper is stuck. Please tap repeatedly to remove foreign matters.
If there is no foreign matter, please relocate it and then start it.

Error 2: A wheel is stuck. Please check
whether any foreign matter is stuck in the
wheel, or move it to near its home position
tostartit.

If any wheel is stuck, please check whether any foreign matter is stuck in the
wheel, or move it to near its home position to start it.

Error 3: A side brush is stuck, please check.

The side brush may be entangled with foreign matters. Please clean and restart it.

Error 4: The rolling brush is stuck. Please
remove and clean it.

The rolling brush may be entangled with foreign matters. Please remove and
clean it, its connections, its cover and the suction inlet.

Error 5: The robot is trapped. Please clear
obstacles around.

The robot is trapped. Please clear obstacles around.

Error 6: The robot is trapped. Please move it
near its home position to start it.

The robot may be suspended. Please relocate it and start. If the anti-drop sensor is
too dirty, it may also cause the fault. Please wipe the anti-drop sensor to eliminate
the fault.

Error 7: A wheel is suspended. Please move
it to near its home position to start it.

A wheel is suspended. Please move it to near its home position to start it.

Error 8: The battery level is too low, and the
robot is about to shut down automatically.
Please charge it.

The battery level is too low, and the robot is about to shut down automatically.
Please charge it.

Error 10: Optical flow sensor dirty, Please
wipeit.

The optical flow sensor is covered by dust. Please wipe it.

Error 11:The recharge sensor is blocked.
Please wipe it.

The recharge sensor is covered by dust. Please wipe it.

Error 12: The follow-wall sensor is blocked.
Please wipe it.

The follow-wall sensor is blocked. Please wipe it.

Error 13: The robot is tilted. Please put the
robot on the horizontal ground to start.

The robot is tilted during startup. Please put the robot on the horizontal ground
to start.

Error 14: Please install the dust box and
filters back.

Please install the dust box and filters back, and make sure that filters and the dust
box are installed in place. Then please restart the robot.

Error 17: Restricted area detected. Please
relocate it to start.

The robot is too close to a restricted area during starting. Please relocate it to start.

Error 18:The laser cover is stuck. Please
check.

The pressure sensor for laser cover is pressed or stuck. Please relocate it to start.

Error 19: The laser sensor is stuck or twisted,
please check.

The laser distance sensor is stuck by foreign matter. Please clear it.

Error 20: The laser sensor may be blocked,
please check.

The laser distance sensor is blocked, please clear the blocking. Too spacious
environment and multi-reflection environment such as metal mirrors also affect
the normal operation of a laser distance sensor. Please relocate it to art.

Error 21: Please clear obstacles around the
@arging dock.

The robot may be stuck or trapped. Please clear obstacles around the robot.
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6.

(Errorwi: Battery abnormal. Please consult
the instructions or APP.

Please open the battery compartment, check whether the battery is )
properly connected, and try to restart the robot. The battery temperature

is too high or too low. Please wait for the battery temperature to be normal
(0°C~40°C/32 °F~104 °F) before use. If the error persists, please contact our
Service Department.

Error W2: Wheel module abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please check whether any foreign matter is stuck in a wheel and try to restart the
robot. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W3: Side brush module abnormal.
Please consult the instructions or APP.

Please check whether any foreign matter is stuck in a side brush and try to restart
the robot. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W4: Rolling brush abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please remove and clean it, its connections, its cover and the suction inlet. Please
try to restart the robot after cleaning. If the error persists, please contact our
Service Department.

*Error W5: Water pump abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please clean the water tank, water pump connections on the tank and water
pump connections on the robot, the water outlet at the robot bottom, and
check the mop module. Please try to restart the robot with all modules
installed back after cleaning. If the error persists, please contact our Service
Department.

Error W6: Laser sensor abnormal. Please
consult the instructions or APP.

Please check the laser sensor for foreign matter and try to restart the robot after
cleaning. If the error persists, please contact our Service Department.

Error W7: Fan abnormal. Please consult the
instructions or APP.

.

Please check whether any foreign matter is stuck in the fan and try to restart the
robot. Please clean the dust box and filters and try to restart the robot. If the error
persists, please contact our Service Department. y
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( )
HEMCNPABHOCTb PELLUEHUE
He ynaeTtca 3anyctutb poboT- + Ybeautecb, 4To po6OT-NbINECOC NOAKMIOUYEH K UCTOUHUKY MUTAHNA.
nbliecoc +  Ybeautechb, 4T aKKyMynATOP MOMHOCTbIO 3apAXKEH.

Po6oT-nbinecoc BHe3anHo nepecran
pabotatb

+  Ybenutech, 4To POOOT-NbINECOC He 3aXaT MeXAy MPeAMeTaM, U ero NyTb He
3a6710KMPOBaH NPenATCTBUAMU.
+ [poBepbTe, AOCTATOYHO /M 3aPAAA aKKYMyJIATOpa.
Ecnm npo6nema He ycTpaHeHa, BbIK/IOUUTE YCTPOMCTBO, MOAOKAUTE 3 CEKYHbI, @
3aTem nepesanycruTe.
+  BO3MOXHO, yCTPOIICTBO Neperpenoch:
- BbiKntounTe yCTPOIICTBO 1 AaliTe eMy OCTbITb He MeHee Jaca.
- B ciiyuae cucTematiueckoro neperpesa 06paTuTeCh B aBTOPU30BAHHIN CEPBUCHDIN LIEHTP.

6.

B 3aBucumocTun ot mogenn: *

Ecnn ¢ pO6OTOM BO3HMKaeT KaKaA-To npo6nema, Ha HemM Ha4YlHaeT Muratb KpaCHbIIh
MHOWKATOP. Monwmnte B NPUNOXeHNN )/Ka3aHHbIVI Ko OLINOKN.

T(on OLINGKN

PeweHne h

Owwmbka 1. bamnep 3aKnnHUIO, NpoBepLTe ero.

3aknuHuno 6amnep. Cnerka nocTy4nTe NO HEMY HECKOJIbKO pas, 4yTOObI yAanuTtb
NOCTOPOHHME NpeameTbl. ECn BHYTpU He 0Ka3anocb NOCTOPOHHUX MPeAMETOB,
nepeBuHbTE YCTPOWCTBO U 3aMycTuTe.

3apARHON JOK-CTaHLMM)

+ [poBepbTe, ropUT 1M NHANKATOP Ha 3apPAAHOI AOK-CTaHLMK (KorAa poboT-nblnecoc
HaxofMTCA He Ha 3apAAHON JOK-CTaHLuK).

«  ECnv nHBMKaTop He ropuT, NpoBepbTe NPaBUIbHOCTL NOAKMOYEHUSA 3aPAJHOTO
YCTPOWCTBa UK 06paTUTECh B aBTOPU30BAHHbI CEPBUCHDIV LIEHTP ANA €ro 3aMeHbl.

- [poBepbTe, NOTYXaeT v MHANKATOP Ha 3apAAHON JOK-CTaHLIMW BO BPEMA 3apAAKM,
1 HaUYMHAET M NHAVKATOP Ha PO6oTe-Mblnecoce MiraThb.

«  BbITpuTe NbiNb C 3apAAHbIX INEKTPOOB CYXOW TKaHbIO.

Owmbka 2. Koneco 3aknuHmno. Mposepbre, He 3aCTpAn
11 B KOMeCe Kako-1n6o MoCTOPOHHIIA MpeaMeT, i
nepeHecuTe yCTPOVICTBO B UCXOHOE NONOXEHME,
4106bl 3aMyCTUTH.

Ecnu opHO 13 Konec 3akNMHUNO, NPOBEPbLTE, He 3aCTPAN N B HEM KaKOI-NB0 NOCTOPOHHNIA
npeAMET, U NepeHecuTe YCTPONCTBO B UCXOHOE NOJIOXKEHNE, YTODbI 3anyCTUTb.

OLwr6bKa 3. BOKOBYIO LUETKY 3aKNNHINO,
npoBepbTe ee.

BokoBa LLeTKa MoXeT 6biTb 3a6N10KVNPOBaHa MOMaBLUMMI B HEe NOCTOPOHHNMM
npeametamu. OumCTITe U nepe3anycTuTe.

OLumbKa 4. BpalLaloLLyIocsa LWETKY 3aKMHUIO.
CHIMWTE 1 ounCTUTE €ee.

Bpaluaiowasca weTka MoxeT 6biTb SaGHOKMPOBaHa MonasLWVIMN B Hee NOCTOPOHHUMI
npeameTamn. CHYIMUTE 11 OUKCTUTE ee, ee COeAVHEHWS, KPbILWKY ¥ BCacbiBatoLLiee OTBEPCTME

3apAgHoOe YCTPONCTBO HarpeBaeTcs

37O COBEPLUEHHO HOPMATIBHO. [TbINIECOC MOXKET BbITb BCE BPEMS MOAKIIOUEH K
3apAAHOMY YCTPOWCTBY 6€3 Kakoro-nmbo pucka.

OLwmbKa 5. POGOT-MbINecoc 3acTpsan. YcTpaHiTe
NpersTCTBUA BOKPYT YCTPOACTBA.

Po6ot-nbinecoc 3acTpsn. YcTpaHuTe NpensTcTBUA BOKPYT YCTPOMCTBA.

Po6oT-nbinecoc He MoXeT
BEPHYTbCA B 3apAAHYI0 JOK-
CTaHuuo

+  YbepuTte OT 3apAAHOI1 AOK-CTaHLMK BCE MOCTOPOHHME NPEAMETbI Ha PAacCTOAHUN
0,5 M C neBOW 1 NPaBOI CTOPOHbI U Ha paccToaHUK 1,5 M cnepepu.

«  Y6epuTech, UTo PO6OT-NbINECOC HAUMHAET YOOPKY OT 3apAAHON [OK-CTaHLMN,
[BWraschb No HOPMasbHO TPAeKTOPUN.

+ Korpa po60oT-nblnecoc HaxoanTCA PAKOM C 3apPAAHON [OK-CTaHLMEN, OH MOXET
BEePHYTbCA bbicTpee. Ho ecnv JOK-CTaHLMA pacronoxeHa Aaneko, po6oTy-nbinecocy
notpebyetca 6onblue BpemeH Ans Bo3Bpata. [IoAoKAUTe, MOKa Nbiecoc BEPHETCH.

+  OumncTuTe 3apAAHbIE INEKTPOADI.

OwwwnbKa 6. PoboT-nbinecoc 3acTpsan.
lMepeHecuTe ero B NCXOBHOE MONOKEHNIE, YTOObI
nepesanycTuTh.

Po6oT-Mblnecoc MOXKET HaX0ANTLCA Ha Becy. [epeBuHbTe ero 1 3anycTuTe. Ecnn gatumk
3alUMThI OT MaAEHUA CIVLIKOM 3arpA3HEH, 3TO TaKXKe MOXKET MPUBECTN K BO3HUKHOBEHMIO
3TOI HeMCNpPaBHOCTY. MPOTPUTE AATUMK 3aLYMTbI OT NAAEHNSA, YTOObI YCTPaHUTL
HeNCrpPaBHOCTb.

OuwwbKa 7. Koneco HaxoanTca Ha Becy. Ytobbl
3aryCTUTb YCTPOICTBO, NEPeHecHTe ero B
VICXOIHOE NONOXEHME.

Koneco HaxoguTca Ha Becy. Yro6bl 3anyCTUTb YCTPOWCTBO, NepeHecuTe ero B NCXOAHoe
MNoNoXeHwve.

Ipaduk ybopku He cobniogaetcs

«  Y6enuTech, 4To POGOT-MbINECOC BKIIOYEH.

+ YcTaHOBWTe BpeMA 1 3annaHupyiiTe BpemMa aBTOMATUYECKO YOOPKM C MOMOLLbIO
NPUNOXKeHNS.

+  6eguTech, 4To Bpems NpoBeAeHVs Y6OPKY YCTaHOBIEHO NPaBUIbHO.

+ [poBepbTe, HOCTATOUHO IV 3apAAA akKyMynATopa Anf 3amycka ybopKu.

+  Po6OT-MbiNecoc He HauHeT 3anaHNpPOBaHHyYI0 Y6OPKy BO BPEMA BbINONHEHNSA
Apyroro 3afaHua.

OwwbKa 8. YpoBeHb 3apsaa akkymynstopa
CMILIKOM HU3KWIA, 1 pOBOT-MbINecoc Copo
BbIK/TIOUMTCA aBTOMATUYECKIA.

3apApuTe akKymynaTop.

YpoBeHb 3apAfia akKyMy/IATOpa CIMLIKOM HIU3KII, U POBOT-NbINECOC CKOPO BbIKMIOUNTCA
ABTOMATIYECKN.
3apApuTe akKyMynaTop.

Owrbka 10. ONTUYECKNIA AATUVK CBETOBOMO
MOTOKA 3arps3HeH, NPOTpUTE ero.

OnTYeCKNiA AATYMK CBETOBOFO MOTOKA NOKPBIT Mbifibio. MpoTpuTe ero.

Owwmbka 11. [JaTunk 3apAaKy 3a6moK1poBaH.
[MpoTtpurTe ero.

JlaTuvK 3apAfKY MOKPBIT Nbibio. MpoTpuTe €ro.

CBuct npw BcacblBaHU

-+ [poBepbTe BcacbiBalolee OTBEPCTME Ha HAZIMYME 3aCOPOB.
+  OumncTuTe NbINEC6OPHUK.
+  Ouncrute GunbTPbI.
« Y6enutech, uTo GUALTPbI HE HAMOKIIV OT BOAbI UMM APYIUX XKULKOCTEN Ha Nony.
Mepen ncnonb3osBaHmem fainTe GUNbLTPaM BbICOXHYTb €CTECTBEHHBIM 06Pa3oM.
+ [binec6opHYIK YCTAaHOBMEH HEMPABUITbHO:
- YCTaHOBUTE €ro NPaBuIIbHO.
+  BnyckHas ronoBka 3acopeHa:
- CHUMWTE 3NEKTPUYECKYIO LETKY 1 OUNCTUTE ee.

Owwmbka 12. [laTunk ciegoBaHns BOOb CTeH
3abnoKupoBaH. [potpuTe €ro.

[laTumK cnefoBaHs BAOb CTeH 3a610K1poBaH. MpoTpute ero.

OwwmnbKa 13. PoGOT-MbINECOC HAXORUTCA MOA
HaKnoHoM. [} 3anycka ycraHoBuTe poboT-
MbINIECOC HA FOPW30HTAIbHYI0 MOBEPXHOCTD.

PoGOT-NbINECOC HAXORUTCA MOA HAKIIOHOM BO BpeMs 3arycka. [l 3anycka ycraHosuTe
POGOT-bINECOC HA FOPU3OHTaSTbHYIO MOBEPXHOCTb.

OwwbKa 14. YcTaHoBUTE MbINecOOPHIK 1
GunbTPbI Ha MecTo.

YcTaHOBMITE MbINECOOPHIIK 1 GUILTPbI Ha MECTO 1 YBeaNTECH, 4TO OHM
YCTaHOB/IEHbI BEPHO. 3aTeM Nepe3anycTiiTe PoGOT-MbNecoc.

Bpaluarowancs wertka He BpaLjaercs

OumnCTUTE BPALLAIOLLYIOCA LWETKY.
Y6eaunTech, UTo BPaLLaOLAACA WeTKa 1 KPbILKa LWeTKM YCTaHOB/eHbl NPaBUIbHO.

OwwmbKa 17. bnn3ocTb K 3aMpeTHol 30He.
lepenBuHbTe YCTPOIICTBO, YTOGbI 3aMyCTUTb.

Bo Bpemsa 3anycka pOGOT—I'IbIﬂeCOC HaXOANTCA CIMLIKOM 6/I113KO K 3anpeTHOi 30He.
[NepenBuHbTe YCTPONCTBO, YTObbI 33 nyCcTnTb.

HekoppekTHas paboTa unv
XaOTUYHbI MapLIPYT Y6OpKM

+ AKKYpaTHO OYMCTUTE [aTuMK CyXOW TKaHbIO.
+ [Mepe3sanycTute po6OT-Nbinecoc.

OLumbKa 18. KpbiLLKy nasepa 3aknnHUO.
lMposepsre.

[laBneHve Ha AaTuMK IaBNEHNA KPbILIKY Nla3epa Ui ero 3aknnHuBaHme. MNepensuHbte
YCTPOWCTBO, YTOGbI 3aMyCTUTD.

Bo BpemA MbITbA MNONIOB He
nocTynaet Boda

+  Y6epuTech, uTo B pesepByape Ans BOAbl LOCTATOUHO BOADI.
+ [poBepbTe NPaBUALHOCTb YCTAHOBKM MOAYIA ANA BAXHON YBOPKN.
« [poBepbTe, He 3aCOPEHO N1 OTBEPCTIE ASIA BbIMyCKa BOADI.

OwnbKa 19.JTa3epHblil AaTUNK 3aKAMHUIO WK OH
nepeKoLLeH, MPOBEPLTE €ro NONOXEHMe.

JlazepHbil AaT4NK PaCCTOAHNA 3aKNMHINO B pe3ynibTaTe NonafaHA NOCTOPOHHMX
npeameToB. OunctuTe ero.

Po6oT-nbinecoc He MOXeT
conkmoumbcsq k cet Wi-Fi

Y6epnuTtech, uto mapLpyTusatop Wi-Fi noaaepxvsaet guanasoHsi 2,4 My 1 802.11

b/g/n, Tak Kak flaHHOE YCTPOWCTBO He MOAAEPXKMBAET AManasoHbl 5 M. y

OwwrbKa 20. JTa3epHblil AaTYNK MOXKET ObITb
3a6/10KMPOBaH, MPOBEPbTE ero COCTOAHME.

Jla3epHbilt faTUnK PaCcCTOAHNA 3a6MOKIPOBaH, yAaNNTe To, YTO ero 6noKipyert. CIMILKOM MPOCTOPHOe
romelLLieHve 1 NpUCyTCTBIE GOMbLIOTO KOMMYECTBa OTPaXAIOLLVX MOBEPXHOCTEN, HanpuMep
METanNMYeCKIX 3epKan, Takxke BMAIOT Ha HOPMasbHYI0 PaboTy NasepHOro AaTumka PacCTOAHIA.
TepefBUHbTE YCTPOIACTBO, YTOGbI 3aMyCTUTb.

T IVI b v https://tm.by

M ONLINE STOR

48

MHTepHeT-MaFaBI/IH

OLumbKa 21. YcTpaHuTe NpenaTCcTBrA BOKPYT
3apAAHON JOK-CTaHLWN.

.

Bo3moxHo, p060T-I'I bIN1eCOC 3a0/I0KVPOBaH NPENATCTBUAMU UM 3aCTps. YCTpaHuTe
NpenATCTBUA BOKPYT poborTa-nbinecoca.

J
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{OwmbraW1. HekoppekTHas paboTa
aKkymynatopa. CM. MHCTPYKUMN Unn
NMPUITOXEHVE.

OTKpOIiTe aKKyMyNnATOPHBIN OTCEK, NMPOBEPLTE NPaBUIbHOCTb MOAKMIOUEHNA )
aKkymynaTopa v nonpobyiite nepesanyctutb poboT-nbinecoc. Temnepatypa
aKKyMynATOpa CIIMLLIKOM BbICOKas UMW CIMLLKOM HU3Kas. Mepen

1CMONb30BaHNEM NOJOXAMTE, NOKa TeMriepaTypa akKymynaTopa He JOCTUTHET
HopmanbHoro yposHa (0 °C~40 °C). Ecnn olunbKa He ycTpaHeHa, obpaTutech B
HaLl OTAen 06CyXMBaHNA.

6.

( PROBLEM

ROZWIAZANIE

Nie mozna uruchomi¢ odkurzacza
automatycznego

- Upewnij sig, ze odkurzacz jest podfaczony do zasilania.
- Upewnij sig, ze akumulator jest w petni natadowany.

Owwnbka W2. HekoppekTHas pabota
KonecHoro Moayna. CM. MHCTPYKLWW Unn
MPUNOXEHWE.

TpoBepbTe, He 3aCTPAN NN B KONECE KaKoM-NGO MOCTOPOHHIA NPEAMET, 1
nonpoGyiiTe nepe3anycTuTb PoGoT-nbiiecoc. Ecin owwmbKa He ycTpaHeHa,
06paTnTECh B HaLl OTAEN 06CNYXNBAHNA.

OwmbKa W3. HekoppekTHas pabota
MOZyNA GOKOBO LETK. CM. NHCTPYKLAN
v MPUNOXEHNE.

MpoBepbTe, He 3acTPsN 1 B 6OKOBOI LETKE KaKOIi-NNG0 NOCTOPOHHMIA MPeAMET,
11 NonpobyiiTe NepesanycTutb poboT-nbinecoc. Ecnm owwnbka He ycTpaHeHa,
06paTUTECh B HaLL OTEN 06CNYXMBAHWA.

Odkurzacz automatyczny nagle
przestaje dziatac

+  Sprawdz, czy odkurzacz nie utknat lub nie zostat zablokowany przez przeszkody.
- Sprawdz, czy poziom natadowania akumulatora nie jest zbyt niski.
- Jedli problem nadal wystepuje, wytacz odkurzacz, poczekaj 3 sekundy i uruchom
go ponownie.
- Urzadzenie moze by¢ przegrzane:
- Wytacz urzadzenie i zostaw je w chtfodnym miejscu na co najmniej godzine.
- W przypadku czestego przegrzewania urzadzenia nalezy skontaktowac sie z
upowaznionym punktem serwisowym.

Owwnbka W4. HekoppekTHas pabota
BpaLyaloLLeiica Wwetkn. Cm. MHCTPYKLn
vnm MPUNOXEHNE.

CHVMUTE 1 OYNCTITE €€, €e CORAVHEHIS, KPBILLKY 1 BCACHIBAIOLLEE OTBEPCTIE.
TMonpobyiiTe Nepe3anycTiTb POBOT-NbINECOC NMOC/E OUNCTKU. ECIM OLLMOKa He
YCTpaHeHa, 06paTUTECh B HaLL OTAEN OBCYXMBAHNS.

*Owwnbka W5. HekoppeKTHas pabota
BOAAHOTO Hacoca. CM. MHCTPYKLUV Unn
MPUSTOXEHVE.

Ouucrture pe3epsyap AnA BOAbI, COEANHEHMA BOAAHOIO HacoCa Ha
pe3sepByape 1 coeiHeHNA BOAAHOIO HacocCa Ha pO60Te-I'IbIJ1€COC€, oTBepcTne
[ANA BbinyCKa BOAbI B HVKHEN YacTu p060Ta—nb|necoca 1 nposepbTe MoAY b
LIJBaﬁpr. Mocne ouncTkn YyCTaHOBWTE BCE MOAYNN Ha MECTO U nonp06y|7|Te
nepesanyctntb pO6OT—I'IbIﬂeCOC. Ecnu owwnbka He YyCTpaHeHa, 06paTI/IT6Cb B
Hall otaen OﬁCJ'Iy)KVIBaHI/IFI.

Nie mozna natadowa¢ odkurzacza
automatycznego:

- Sprawdz, czy kontrolka na stacji dokujacej sie $wieci (gdy odkurzacz nie znajduje
sie w stacji dokujacej).

- Jedlinie, sprawdz, czy fadowarka jest prawidtowo podtaczona, lub skontaktuj sie z
upowaznionym punktem serwisowym, aby zmienic¢ tadowarke.

- Sprawdz, czy kontrolka na stacji dokujacej jest zgaszona, a kontrolka na odkurzaczu
miga w trakcie tadowania.

- Zetrzyj kurz z elektrod tadujacych, uzywajac suchej szmatki.

tadowarka sie nagrzewa

Jest to catkowicie normalne. Odkurzacz moze byc¢ stale podtaczony do tadowarki; jest
to w petni bezpieczne.

Owwnbka W6. HekoppekTHas pabota
1a3epHoro Aaruuka. CM. MHCTPYKLMM U
MPUNTOMEHNE.

TMpoBepbTe, HET N Ha NTa3ePHOM AATUMKE Ha IHOPOAHBIX YaCTIAL, 1 NOMpobyiiTe
nepe3anycTuTb POBOT-MbIIECOC NOCAE OUMCTKIA. ECM OLIMGKa He YCTpaHeHa,
0bpaTUTEC B HALL OTAEN 06CITYKMBAHWA.

OwnbKa W7. HekoppekTHas pabota
BeHTUIATOPa. CM. IHCTPYKLMM Wi
MPUSIOXEHVE.

L

MpoBepbTe, He 3aCTPAN /I B BEHTUNATOPE KaKo-M60 MOCTOPOHHII MpeameT,
11 NONpPOBy#iTe Nepe3anycTTb PO6OT-Mblaecoc. OUMCTUTE MblNeCGOPHIK 1
GuUnbTPbI M MOMbITaliTeCh Nepe3anycTuTb PoGoT-Mbiiecoc. Ecin owwmbka He

yCTpaHeHa, oﬁpam‘recn: B Hall oTaen O()CHy)Kl/IBaHI/Iﬂ. J
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Odkurzacz automatyczny nie moze
powrdci¢ do stacji dokujacej

- Odsun obiekty znajdujace sie w odlegtosci do 0,5 m na lewo i prawo od stacji
dokujacej oraz do 1,5 m przed nia.

« Upewnij sig, ze odkurzacz rozpoczyna sprzatanie ze stacji dokujacej bez
nieprawidtowych ruchéw.

« Gdy odkurzacz znajduje sie w poblizu stacji dokujacej, moze przyspieszyc. Jesli
jednak stacja dokujaca znajduje sie daleko, odkurzacz bedzie potrzebowat wiecej
czasu, by powrécic. Poczekaj na jego powroét.

«  Wyczysc elektrody tadujace.

Odkurzacz nie pracuje zgodnie z
harmonogramem sprzatania

«+  Upewnij sie, ze odkurzacz jest natadowany.

«  Wyznacz czas i ustaw harmonogram automatycznego sprzatania, korzystajac z aplikacji.

«  Upewnij sig, ze prawidtowo ustawiono czas sesji sprzatania.

«+  Sprawdz, czy poziom natadowania akumulatora nie jest zbyt niski, by rozpocza¢ sprzatanie.
+ Odkurzacz nie rozpocznie zaplanowanego sprzatania w trakcie wykonywanego zadania.

Gwizd podczas ssania

- Sprawdz, czy wlot ssacy nie jest zablokowany.
< Oproéznij pojemnik na kurz.
- Wyczysc filtry.
« Sprawdz, czy filtry nie s3 mokre z powodu wody lub innych ptynéw rozlanych na
podtodze. Pozostaw filtry do catkowitego wyschniecia przed ponownym uzyciem.
« Pojemnik na kurz nie jest prawidtowo zamontowany:
- zamontuj go prawidtowo.
- Wiot ssacy jest zatkany:
- wyjmij elektroszczotke i wyczysc ja.

Szczotka centralna nie obraca sie

« Wyczysc szczotke.
- Sprawdz, czy szczotka i pokrywa szczotki sa prawidtowo zamontowane.

Nieprawidtowe dziatanie lub trasa
sprzatania robota

« Ostroznie wyczys$¢ czujnik suchg szmatka.
« Uruchom ponownie odkurzacz.

W trakcie mopowania nie jest
uwalniana woda

«  Upewnij sig, ze w zbiorniku na wode znajduje sie wystarczajgco duzo wody.
- Sprawdz, czy naktadka mopujaca jest prawidtowo zamontowana.
- Sprawdz, czy wylot wody nie jest zablokowany.

Robot nie moze potaczyc sie z siecia

uVi—Fi

Upewnij sig, ze Twdj router Wi-Fi obstuguje pasma 2,4 GHz oraz 802,11 b/g/n, gdyz to
urzadzenie nie obstuguje pasm 5 GHz. y
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Odpowiednio do modelu: *

Gdy odkurzacz sie zepsuje, czerwona kontrolka odkurzacza zacznie migaé. Sprawdz w

aplikacji podany kod btedu.

'Kod bledu

Rozwiazanie )

Bfad 1: Zderzak antykolizyjny zablokowat sie,
sprawdz to.

Zderzak antykolizyjny zablokowat sie. Postukaj kilka razy, by usuna¢ blokujace
elemhenty. Jesli brak takich elementéw, przenie$ urzadzenie w inne miejsce i ponownie
uruchom.

6.

(qud W1: Nieprawidtowe dziatanie
akumulatora. Zapoznaj sie z instrukcj lub
aplikacja.

Otworz komore akumulatora, sprawdz, czy akumulator jest prawidtowo )
podfaczony i sprébuj ponownie uruchomi¢ odkurzacz automatyczny.

Temperatura akumulatora jest zbyt wysoka lub zbyt niska. Poczekaj,

az temperatura akumulatora znajdzie sie w prawidtowym przedziale
(0°C~40°C/32°F~104°F), zanim ponownie skorzystasz z urzadzenia. Jesli bfad

nadal wystepuje, skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi.

Bfad 2: Koto zablokowato sie. Sprawdz, czy w
kole nie utknety zadne elementy, lub przenie$
urzadzenie w poblize pozycji wyjsciowej, by je
ponownie uruchomic.

Jedli ktorekolwiek z két zablokowato sie, sprawdz, czy w kole nie utknety zadne
elementy, lub przenies urzadzenie w poblize pozycji wyjéciowej, by je ponownie
uruchomic.

Btad W2: Nieprawidtowe dziatanie modutu

kota. Zapoznaj sie z instrukcja lub aplikacja.

Sprawdz, czy w kole nie utknety zadne niechciane elementy, i sprobuj ponownie uruchomi¢
odkurzacz. Jesli btad nadal wystepuije, skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi.

Btad W3: Nieprawidtowe dziatanie modutu
szczotki bocznej. Zapoznaj sie z instrukcja
lub aplikacja.

Sprawdz, czy w szczotce bocznej nie utknety zadne niechciane elementy,
i sprobuj ponownie uruchomi¢ odkurzacz automatyczny. Jesli btad nadal
wystepuje, skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi.

Blad 3: Szczotka boczna zablokowata sie,
sprawdz to.

W szczotke boczng mogty zaplatac sie niechciane elementy. Wyczys¢ szczotke i
uruchom ponownie urzadzenie.

Btad 4: Szczotka centralna jest zablokowana.
Wyjmij ja i wyczys¢.

W szczotke centralng mogty zaplatac sie niechciane elementy. Wyjmij ja i wyczys¢
szczotke, jej ztacza, pokrywe i wlot ssacy.

Bfad W4: Nieprawidtowe dziatanie szczotki
centralnej. Zapoznaj sie z instrukgjg lub
aplikacja.

Wyjmij ja i wyczysc szczotke, jej ztacza, pokrywe i wlot ssacy. Sprobuj ponownie
uruchomi¢ odkurzacz automatyczny po wyczyszczeniu. Jesli biad nadal
wystepuje, skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi.

Bfad 5: Odkurzacz automatyczny utknat. Usun
przeszkody wokét odkurzacza.

Odkurzacz automatyczny utknat. Usun przeszkody wokét odkurzacza.

Bfad 6: Odkurzacz automatyczny utknat.
Przenie$ go blizej potozenia wyjsciowego, by
uruchomi¢ ponownie.

By¢ moze odkurzacz automatyczny zawist na przeszkodzie. Przenie$ go i uruchom

ponownie. Jesli czujnik zapobiegajacy przed upadkiem jest zbyt brudny, moze réwniez

E))'/g(rj\alizowac' btad. Wytrzyj czujnik zapobiegajacy przed upadkiem, aby wyeliminowac
ad.

*Blad W5: Nieprawidtowe dziatanie
pompy wody. Zapoznaj sie z instrukcjg lub
aplikacja.

Wyczys¢ zbiornik na wode, ztacza pompy wody w zbiorniku oraz ztgcza pompy
wody w odkurzaczu, wylot wody na spodzie odkurzacza i sprawdz modut
mopa. Sprébuj ponownie uruchomi¢ odkurzacz automatyczny ze wszystkimi
modufami zamontowanymi ponownie po czyszczeniu. Jesli bfad nadal
wystepuje, skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi.

Btad W6: Nieprawidtowe dziatanie
czujnika laserowego. Zapoznaj sie z
instrukcja lub aplikacja.

Sprawdz, czy czujnik laserowy nie jest zablokowany niechcianym elementem, i
sprébuj ponownie uruchomic odkurzacz po jego wyczyszczeniu. Jesli btad nadal
wystepuje, skontaktuj sie z naszym dziatem obstugi.

Bfad 7: Koto jest zawieszone. Przenies
urzadzenie blizej potozenia wyjsciowego, by
je uruchomic.

Koto jest zawieszone. Przenie$ urzadzenie blizej potozenia wyjsciowego, by je
uruchomic.

Bfad 8: Poziom natadowania akumulatora jest
zbyt niski, odkurzacz automatyczny wylaczy
sie automatycznie. Nataduj odkurzacz.

Poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski, odkurzacz automatyczny wytaczy sie
automatycznie.
Nataduj odkurzacz.

Btad W7: Nieprawidtowe dziatanie
wentylatora. Zapoznaj sie z instrukcja
lub aplikacja.

Bfad 10: Optyczny czujnik przeptywu jest
brudny. Wytrzyj czujnik.

Optyczny czujnik przeptywu jest pokryty kurzem. Wytrzyj czujnik.

Bfad 11: Czujnik ponownego natadowania jest
zablokowany. Wytrzyj czujnik.

Czujnik ponownego natadowania jest pokryty kurzem. Wytrzyj czujnik.

Bfad 12: Czujnik wykrywania $cian jest
zablokowany. Wytrzyj czujnik.

Czujnik wykrywania scian jest zablokowany. Wytrzyj czujnik.

Bfad 13: Odkurzacz automatyczny jest
uniesiony. Umies¢ odkurzacz na poziomym
podtozu, by rozpoczac sprzatanie.

Odkurzacz automatyczny jest przechylony przy uruchomieniu. Umies¢ odkurzacz na
poziomym podtozu, by rozpocza¢ sprzatanie.

Bfad 14: Zamontuj z powrotem pojemnik na
kurz i filtry.

Zamontuj z powrotem pojemnik na kurzi filtry i upewnij sie, ze filtry i pojemnik
na kurz s odpowiednio zamontowane. Nastepnie uruchom ponownie odkurzacz.

Blad 17: Wykryto obszar zakazany. Przenies urzadzenie
winne miejsce, by rozpocza¢ sprzatanie.

Przy rozpoczeciu pracy odkurzacz automatyczny znajduje sie zbyt blisko obszaru
zakazanego. Przenie$ urzadzenie w inne miejsce, by rozpocza¢ sprzatanie.

Bfad 18: Pokrywa lasera zacieta sie. Sprawdz
to.

Czujnik nacisku przy pokrywie lasera jest wcisniety lub zablokowany. Przenie$
urzadzenie w inne miejsce, by rozpoczaé sprzatanie.

Btad 19: Czujnik laserowy utknat lub jest
wykrecony, sprawd?z to.

Laserowy czujnik odlegtosci jest zablokowany niechcianym elementem. Usun go.

Bfad 20: Czujnik laserowy moze by¢
zablokowany, sprawdz to.

Laserowy czujnik odlegtosci jest zablokowany, odblokuj czujnik. Zbyt przestronne
otoczenie i otoczenie z wieloma odblaskami, na przyktad z metalowymi lustrami,
réwniez wptywaja na prawidtowe dziatanie laserowego czujnika odlegtosci. Przenie$
urzadzenie w inne miejsce, by rozpocza¢ sprzatanie.

BIqI? 21: Usun przeszkody wokoét stacji
EO Ujacej.

By¢ moze odkurzacz automatyczny utknat. Usur przeszkody wokét odkurzacza.

J
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Sprawdz, czy w wentylatorze nie utknely zadne niechciane elementy, i sprébuj
ponownie uruchomic odkurzacz. Wyczys¢ pojemnik na kurz oraz filtry i sprobuj
ponownie uruchomic odkurzacz. Jesli btad nadal wystepuje, skontaktuj sie z
naszym dziatem obstugi.
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( TORGE

LAHENDUS

Robot ei kaivitu

« Veenduge, et robot on toiteallikaga (ihendatud.
« Veenduge, et aku on tais laetud.

Robot |6petab jarsku todtamise

« Kontrollige, kas robot on kinni jaanud voi selle liilkumisteel on takistusi.
- Kontrollige, kas aku on tiihi.
«  Kui probleem pusib, liilitage robot vélja, oodake 3 sekundit ja kaivitage uuesti.
- Seade voib olla tile kuumenenud:
- ltlitage seade valja ning laske vdhemalt 1 tund jahtuda;

- kui tilekuumenemine kordub, siis votke Gihendust volitatud teeninduskeskusega.

6.

Vastavalt mudelile *

Roboti torke korral hakkab selle punane indikaator vilkuma. Vaadake rakendusest vastavat

Roboti akut ei saa laadida

« Vaadake, kas laadimisdoki indikaator poleb (kui robot ei asu laadimisdokis).

- Kui mitte, kontrollige, kas laadija on korrektselt ihendatud voéi votke laadija
vahetamiseks tihendust volitatud teeninduskeskusega.

- Kontrollige laadimise ajal, kas laadimisdoki indikaator on kustunud ja roboti
indikaator vilgub.

« Puhastage laadimiselektroodid kuiva lapiga tolmust.

Laadija kuumeneb

See on tdiesti normaalne. Tolmuimeja voib igasuguse riskita pusivalt laadijasse jaada.

Robot ei poordu laadimisdokki
tagasi

- Jatke laadimisdoki vasakule ja paremale kiiljele 0,5 m ja ette 1,5 m vaba ruumi.

« Veenduge, et roboti liikkumine laadimisdokist koristamist alustades on normaalne.

« Robot suudab kiiremini tagasi po6rduda, kui see asub laadimisdoki ldhedal. Kui
laadimisdokk on kaugel, vajab robot tagasipodrdumiseks rohkem aega. Oodake,
kuni see tagasi jouab.

« Puhastage laadimiselektroode.

Robot ei jargi koristusgraafikut

« Veenduge, et robot on sisse lilitatud.

- Seadistage kellaaeg ja sisestage rakenduses automaatse koristamise graafik.
« Veenduge, et graafiku ajad on Gigesti sisestatud.

« Kontrollige, kas aku on koristamise alustamiseks liiga tthi.

+ Robot ei alusta graafikujargset koristust, kui samal ajal on pooleli méni muu toiming.

Vilistav heli imemisel

« Kontrollige, kas imemisavas on ummistusi.
- Tihjendage tolmukast.
+ Puhastage filtrid.

« Kontrollige, kas filtrid on porandale sattunud vee v6i muude vedelike t6ttu méarjad.

Laske filtritel enne kasutamist 6hu kaes kuivada.
- Tolmukoguja ei ole korralikult paigaldatud:

- paigutage see 6igesti kohale.
« Sissevétupea on ummistunud:

- eemaldage mootorhari ja puhastage seda.

Poorlev hari ei poorle

« Puhastage poorlevat harja.
- Kontrollige, kas poorlev hari ja harjakate on 6igesti paigaldatud.

Roboti tegevus véi koristusmarsruut
on ebatavaline

« Puhastage andurit hoolikalt kuiva lapiga.
« Taaskaivitage robot.

Margpuhastuse ajal ei tule robotist
vett

Veenduge, et veepaagis on piisavalt vett.
Kontrollige, kas mopimoodul on digesti paigaldatud.
« Kontrollige, kas veeava on ummistunud.

Robot ei suuda WiFi-vérguga

&hendust luua

Veenduge, et teie WiFi-vorgu ruuter to6tab 2,4 GHz ja 802.11 b/g/n sagedusalas, sest
seade ei toeta 5 GHz sagedusala.

J
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veakoodi.

\Veakood Lahendus )

Viga 1: porkelaba on kinni jaanud, vaja Porkelaba on kinni jaanud. Koputage seda korduvalt, et eemaldada voorkehad.

kontrollida. Kui voérkehasid ei ole, pange see oma kohale tagasi ja kéivitage robot.

Viga 2: ratas on kinni jaanud. Kontrollige, Kui ratas on kinni jadnud, siis kontrollige, kas ratta kiilge on jadnud voérkehasid,

kas ratta kiilge on jéanud vodrkehasid, voi viige robot kaivitamiseks laadimisdoki juurde.

voi viige robot kaivitamiseks laadimisdoki

juurde.

Viga 3: killghari on kinni jéénud, vaja kontrollida. | Véérkehad véivad olla imber kiilgharja keerdunud. Puhastage ja taaskaivitage.

Viga 4: poorlev hari on kinni jadnud. Votke | Voorkehad voivad olla imber poérleva harja keerdunud. Votke hari valja ning

vélja ja puhastage. puhastage seda, selle Gihenduskohti, katet jaimemisava.

Viga 5: robot on kinni jadnud. Eemaldage | Robot on kinni jéénud. Eemaldage timbritsevad takistused.

Umbritsevad takistused.

Viga 6: robot on kinni jaanud. Viige robot | Robot v6ib olla jéé@nud languse kohale. Asetage see teise kohta ja kdivitage. See

kaivitamiseks laadimisdoki juurde. torge voib tekkida ka siis, kui kukkumiskaitse andur on liga méardunud. Torke
korvaldamiseks puhastage kukkumiskaitse andur.

Viga 7: ratas on 6hku jaanud. Viige robot Ratas on 6hku jaénud. Viige robot kaivitamiseks laadimisdoki juurde.

kaivitamiseks laadimisdoki juurde.

Viga 8: aku tase on liiga madal ja robot Aku tase on liiga madal ja robot ltlitub automaatselt valja.

ltilitub automaatselt valja. Laadige akut.

Laadige akut.

Viga 10: optiline vooluandur on Optiline vooluandur on tolmuga kaetud. Puhastage seda.

maardunud, puhastage seda.

Viga 11: laadimisandur on kaetud. Laadimisandur on tolmuga kaetud. Puhastage seda.

Puhastage seda.

Viga 12: seina jérgimise andur on kaetud. | Seina jérgimise andur on kaetud. Puhastage seda.

Puhastage seda.

Viga 13: robot on kallutatud. Asetage robot | Robot on kéivitamise ajal kaldu. Asetage robot kaivitamiseks horisontaalpinnale.

kaivitamiseks horisontaalpinnale.

Viga 14: pange tolmukast ja filtrid tagasi. | Pange tolmukast ja filtrid tagasi ning veenduge, et filtrid ja tolmukast on digesti
kohale asetatud. Seejérel taaskaivitage robot.

Viga 17: tuvastati piiratud ala. Asetage Robot on kdivitamise ajal liiga Iahedal piiratud alale. Asetage robot kaivitamiseks

robot kaivitamiseks teise kohta. teise kohta.

Viga 18: laseri kate on kinni jaanud. Laseri katte surveandur on alla vajutatud véi kinni jaanud. Asetage robot

Kontrollige. kéivitamiseks teise kohta.

Viga 19: laserandur on kaetud véi viltu, vaja | Vooérkehad katavad laserkaugusandurit. Eemaldage need.

kontrollida.

Viga 20: laserandur voib olla blokeeritud, | Laserkaugusandur vib olla blokeeritud; eemaldage blokeerivad esemed.

vaja kontrollida. Laserkaugusanduri to6s voib torkeid pohjustada ka liiga suur ruum voi rohkete
peegeldustega, nt peegeldavate metallpindadega keskkond. Asetage robot
kaivitamiseks teise kohta.

Viga 21: eemaldage laadimisdokki imbert | Robot véib olla kinni jddnud. Eemaldage roboti imber takistused.

@kistused. y
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6.

(\ﬁga W1:aku viga. Lugege teavet
kasutusjuhendist voi rakendusest.

Avage akusektsioon ja kontrollige, kas aku on digesti ihendatud, seejarel )
proovige robotit taaskaivitada. Aku temperatuur véib olla liiga kdrge voi madal.
Oodake enne kasutamist, kuni aku temperatuur jduab normtasemeni

(0°C~40 °C/32 °F~104 °F). Vea plsimise korral votke ihendust meie
teenindusosakonnaga.

Viga W2: rattamooduli viga. Lugege teavet
kasutusjuhendist voi rakendusest.

Kontrollige, kas ratta kiilge on jéanud voorkehasid ja proovige robotit
taaskaivitada. Vea pusimise korral votke tihendust meie teenindusosakonnaga.

Viga W3: kiilgharja mooduli viga. Lugege
teavet kasutusjuhendist voi rakendusest.

Kontrollige, kas kiilgharja kiilge on jadnud vodrkehasid ja proovige robotit
taaskaivitada. Vea pusimise korral votke tihendust meie teenindusosakonnaga.

Viga W4: p6orleva harja viga. Lugege
teavet kasutusjuhendist voi rakendusest.

Votke hari vélja ning puhastage seda, selle tihenduskohti, katet ja imemisava.
Pérast puhastamist proovige robotit taaskaivitada. Vea puisimise korral votke
tihendust meie teenindusosakonnaga.

*Viga W5: veepumba viga. Lugege teavet
kasutusjuhendist v6i rakendusest.

Puhastage veepaaki, paagil ja robotil asuvaid veepumba iihendusi ja roboti
pohja all asuvat vee véljalaskeava ning kontrollige mopimoodulit. Pérast
puhastamist paigaldage kdik moodulid tagasi ja proovige robotit taaskaivitada.
Vea plisimise korral votke tihendust meie teenindusosakonnaga.

Viga Wé: laseranduri viga. Lugege teavet
kasutusjuhendist voi rakendusest.

Kontrollige, kas laseranduri ees on voorkehasid ja proovige parast
puhastamist robotit taaskaivitada. Vea plisimise korral votke Gihendust meie
teenindusosakonnaga.

Viga W7: ventilaatori viga. Lugege teavet
kasutusjuhendist voi rakendusest.

.

Kontrollige, kas ventilaatorisse on kinni jdanud vodrkehasid ja proovige robotit
taaskaivitada. Puhastage tolmukast ja filtrid ning proovige robotit taaskaivitada.
Vea piisimise korral votke Gihendust meie teenindusosakonnaga. y
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6.

( KLUDA

RISINAJUMS

Robotu nevar ieslégt

« Parliecinieties, ka robots ir pievienots stravas apgadei.
- Parliecinieties, ka akumulators ir pilniba uzladéts.

Robots péksni parstaj darboties

« Parbaudiet, vai robots nav iestrédzis vai iesprudis aiz prieksmetiem.

- Parbaudiet, vai akumulatora uzlades limenis nav parak zems.

- Japroblému neizdodas novérst, izslédziet robotu, nogaidiet 3 sekundes un
restartéjiet.

- lespéjams, ka ierice ir parkarsusi:
- izsledziet ierici un |aujiet tai vismaz 1 stundu atdzist;
- ja parkarsana atkartojas, sazinieties ar pilnvarotu servisa centru.

Robotu nevar uzladét

« Parbaudiet, vai indikators uzlades dokstacija ir ieslégts (kad robots neatrodas
uzlades dokstacija).

- Jatanav, parbaudiet, vai ladétajs ir pareizi savienots, vai vérsieties pilnvarota
servisa centra, lai nomainitu ladétaju.

- Parbaudiet, vai uzlades laika indikators uzlades dokstacija ir izslégts un robota
indikators mirgo.

« Arsausu dranu noslaukiet puteklus no uzlades elektrodiem.

Ladétajs uzkarst

Ta ir normala paradiba. Putek|stcéjs var ilgstosi palikt savienots ar ladétaju, neradot
nekadu risku.

Robots nespéj atgriezties uzlades
dokstacija

- Nonemiet visus priekmetus, kas atrodas uzlades dokstacijas apkartné: 0,5 m
attaluma kreisaja un labaja pusé un 1,5 m attaluma tiesi prieksa.

- Parliecinieties, ka robots sak tirisanu no uzlades dokstacijas, neveicot neparastas
kustibas.

- Kad robots atrodas uzlades dokstacijas tuvuma, tas var atrak atgriezties. Ja uzlades
dokstacija atrodas talu, robotam nepieciesams ilgaks laiks, lai atgrieztos. Nogaidiet,
lidz tas atgriezas.

- Notiriet uzlades elektrodus.

Netiek izpildits tirisanas darbu
grafiks

- Parliecinieties, ka robots ir ieslégts.

«  Arlietotni iestatiet laiku un ieplanojiet automatiskas tirisanas laika planu.

- Parliecinieties, ka ieplanotais laiks ir iestatits pareizi.

- Parbaudiet, vai akumulatora uzlades limenis nav parak zems tirisanas uzsaksanai.
« Robots neuzsaks ieplanotu tirisanu, ja 3ai laika tiek izpildits uzdevums.

lestksana rada svilpjosus troksnus

« Parbaudiet, vai iesuksanas iepltdé nav kadu nosprostojumu.

«  lztuksojiet putek|u tvertni.

. lztiriet filtrus.

« Parbaudiet, vai uz gridas izlijusa Gdens vai citu skidrumu dé| filtri nav mitri. Pirms
lietosanas laujiet filtriem dabigi un pilniba izzat.

« Puteklu savacéjs nav pareizi ievietots:
- ievietojiet to pareizi.

« lepludes galva ir aizséréjusi:
- nonemiet elektrisko birsti un notiriet to.

Rotéjosa birste neroté

- lztiriet rot&joso birsti.
- Parbaudiet, vai rotéjosa birste un birstes parsegs ir uzstaditi pareizi.

Robota darbiba vai slaucisanas
marsruts ir neparasts

« Arsausu dranu uzmanigi notiriet sensoru.
« Restartgjiet robotu.

Uzkopjot gridu ar mopu, nenotiek
udens padeve

- Parliecinieties, ka Gdens tvertné ir pietiekami daudz adens.
« Parbaudiet, vai mopa modulis ir uzstadits pareizi.
- Parbaudiet, vai tdens izplide nav blokéta.

Robots nevar izveidot savienojumu
&r Wi-Fi tiklu

Parliecinieties, ka Wi-Fi marSrutétajs atbalsta 2,4 GHz un 802,11 b/g/n joslas, jo
siierice neatbalsta 5 GHz joslas. )
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6.

Atbilstosi modelim: *

Ja robotam notiek darbibas traucéjums, uz robota mirgo sarkans indikators. Lietotné

apskatiet attéloto kludas kodu.

T(!ﬂdas kods

Risinajums )

6.

(K[uda W1: akumulatora darbibas
traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Atveriet akumulatora nodalijumu, parbaudiet, vai akumulators ir )
pareizi pievienots, méginiet restartét robotu. Akumulatora temperattra

ir parak augsta vai parak zema. Pirms lietoSanas nogaidiet, lidz akumulatora
temperatdra ir normala (0-40 °C/32-104 °F). Ja klidu neizdodas novérst,
sazinieties ar masu klientu apkalposanas nodalu.

Klada 1: sadursmes buferis ir iestrédzis,
parbaudiet.

Sadursmes buferis ir iestrédzis. Atkartoti uzsitiet, lai novaktu sveskermenus.
Ja sveskermenu nav, parvietojiet to cita vieta un iedarbiniet.

Klada 2: ritenis ir iestrédzis. Parbaudiet, vai
ritent nav iestrédzis kads sveskermenis,

vai ari parvietojiet robotu sakuma pozicijas
tuvuma un iedarbiniet.

Jakads ritenis ir iestrédzis, parbaudiet, vai riteni nav iestrédzis kads sveskermenis,
vai ari parvietojiet robotu sakuma pozicijas tuvuma un iedarbiniet.

Klada W2: ritena modula darbibas
trauc&jums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Parbaudiet, vai riteni nav iestrédzis kads neatbilstoss materials, un méginiet
restartét robotu. Ja klidu neizdodas novérst, sazinieties ar masu klientu
apkalpo3anas nodalu.

Klada W3: sanu birstes modula darbibas
traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Pérbaudiet, vai sanu birsté nav iestrédzis kads neatbilstoss materials, un méginiet
restartét robotu. Ja klddu neizdodas novérst, sazinieties ar masu klientu
apkalposanas nodalu.

Klada 3: sanu birste ir iestrégusi;
parbaudiet to.

lespéjams, ka sanu birsté ir sapinusies kadi sveSkermeni. Iztiriet un atkal
iedarbiniet.

Klada 4: rot&josa birste ir iestrégusi.
Iznemiet un iztiriet to.

lespéjams, ka rotéjosaja birsté ir sapinusies kadi sveskermeni. lznemiet un
iztiriet birsti, tas savienojumus, parsegu un iestiksanas atveri.

Klada W4: rotéjosas birstes darbibas
trauc&jums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Iznemiet un iztiriet birsti, tas savienojumus, parsegu un iestik$anas atveri. Péc
tiriSanas méginiet restartét robotu. Ja kltidu neizdodas novérst, sazinieties ar
musu klientu apkalposanas nodalu.

Klada 5: robots ir iestrédzis. Novaciet
apkart eso3os skérs|us.

Robots ir iestrédzis. Novaciet apkart esosos skérs|us.

*Klada W5: adens stikna darbibas
traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Iztiriet Gdens tvertni, Gdens sikna savienojumus pie tvertnes un ddens sakna
savienojumus pie robota, tidens izpltdi robota apakspusé, parbaudiet mopa
moduli. Méginiet restartét robotu, kad visi moduli péc tirisanas ir uzstaditi atpakal.
Ja kltadu neizdodas novérst, sazinieties ar masu klientu apkalposanas nodalu.

Klada 6: robots ir iestrédzis. Parvietojiet to
sakuma pozicijas tuvuma un iedarbiniet.

Robots varétu bt iespradis. Parvietojiet to cita vieta un iedarbiniet. Ja nokrisanas
novérsanas sensors ir parak netirs, tas ari varétu izraisit darbibas traucé&jumu.
Noslaukiet nokrisanas novérsanas sensoru, lai novérstu darbibas traucéjumu.

Klada Wé: lazera sensora darbibas
traucéjums. Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Parbaudiet, vai uz lazera sensora nav netirumu, un péc tiriSanas méginiet restartét
robotu. Ja kladu neizdodas novérst, sazinieties ar masu klientu apkalposanas nodalu.

Klada 7: ritenis ir iespradis. Parvietojiet
robotu sakuma pozicijas tuvuma un
iedarbiniet.

Ritenis ir iespradis. Parvietojiet robotu sakuma pozicijas tuvuma un iedarbiniet.

Klada W?7: ventilatora darbibas traucéjums.

Skatiet instrukcijas vai lietotni.

Klada 8: akumulatora uzlades limenis
ir parak zems, un robots varétu driz
automatiski izslégties. Uzladgjiet to.

Akumulatora uzlades limenis ir parak zems, un robots varétu driz automatiski
izslégties. Uzladéjiet to.

Klada 10: optiskais caurpltdes sensors ir
netirs, noslaukiet to.

Uz optiska caurpludes sensora ir putekli. Noslaukiet to.

Klada 11: uzlades sensors ir blokéts.
Noslaukiet to.

Uz uzlades sensora ir putekli. Noslaukiet to.

Klada 12: sensors seko3anai sienai ir
blokéts. Noslaukiet to.

Sensors sekosanai sienai ir blokéts. Noslaukiet to.

Klada 13: robots ir sasvéries. Novietojiet
robotu uz horizontalas pamatnes un
iedarbiniet.

Darba uzsaksanas laika robots ir sasvéries. Novietojiet robotu uz horizontalas
pamatnes
un iedarbiniet.

Klada 14: ievietojiet atpakal puteklu tvertni
un filtrus.

levietojiet atpakal puteklu tvertni un filtrus; parliecinieties, ka filtri un putek|u
tvertne ir savas vietas. Tad restartéjiet robotu.

Klada 17: konstatéta aizliegta zona.
Parvietojiet to cita vieta un iedarbiniet.

Darba uzsaksanas laika robots atrodas parak tuvu aizliegtai zonai. Parvietojiet to
cita vieta un iedarbiniet.

Klada 18: lazera parsegs ir iestrédzis.
Parbaudiet.

Lazera parsega spiediena sensors ir nospiests vai iestrédzis. Parvietojiet to cita
vieta un iedarbiniet.

Klada 19: lazera sensors ir iestrédzis vai
pagriezts; parbaudiet.

Uz lazera attaluma sensora kaut kas ir pielipis. Notiriet to.

Klada 20: iespéjams, ka lazera sensors ir
blokéts; parbaudiet.

Lazera attaluma sensors ir blokéts; parbaudiet, kas to bloké. Lazera attaluma
sensora normalu darbu ietekmé ari parak plasas telpas un telpas, kuras ir
atspogulojosas virsmas, pieméram, metala spoguli. Parvietojiet ierici.

Klada 21: novaciet ap uzlades dokstaciju
EsoEos skérs|us.

Robots varétu bt iestrédzis vai iespradis. Novaciet $kérslus ap robotu.
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Pérbaudiet, vai ventilatora nav iestrédzis kads neatbilstoss materials, un méginiet
restartét robotu. Iztiriet putek|u tvertni un filtrus un méginiet restartét robotu. Ja
klddu neizdodas novérst, sazinieties ar masu klientu apkalposanas nodalu. y
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6.

( GEDIMAS

SPRENDIMAS

Nepavyksta paleisti roboto.

« Patikrinkite, ar robotas yra jjungtas j elektros tinkla.
- Patikrinkite, ar akumuliatorius visiskai jkrautas.

Robotas staiga nustoja veikes:

« Patikrinkite, ar robotas nejstrigo arba ar jam neuzstoja kelio kliatys.

- Patikrinkite, ar néra per daug iseikvotas akumuliatorius.

- Jei problemos nepavyksta pasalinti, iSjunkite robota, palaukite 3 sekundes ir
junkite i$ naujo.

- Jasy prietaisas galéjo perkaisti:
- Sustabdykite prietaisa ir leiskite jam atvésti bent 1 val.
- Jei jis ir toliau daznai perkaista, susisiekite su patvirtintu priezidros centru.

6.

Priklausomai nuo modelio: *

Kai roboto veikimas sutrinka, ima mirkséti raudonas roboto indikatorius. Patikrinkite
programéléje nurodyta klaidos koda.

(Klaidos kodas

Sprendimas )

Klaida 1: Susiddrimo buferis yra jstriges,
patikrinkite.

Susiddrimo buferis yra jstriges. Kelis kartus Svelniai bilstelékite, kad nukristy
pasalinés medziagos. Jei pasalinés medziagos néra, perkelkite jj ir paleiskite i$ naujo.

Nepavyksta jkrauti roboto:

- Patikrinkite, ar indikatorius jkrovimo stoteléje yra jjungtas (kai robotas yra ne
ikrovimo stoteléje).

- Jeine, patikrinkite, ar jkroviklis tinkamai prijungtas, arba susisiekite su patvirtintu
prieziaros centru, kad pakeistuméte jkroviklj.

- Patikrinkite, ar indikatorius jkrovimo stoteléje yra iSjungtas ir ar indikatorius robote

miksi jj jkraunant.
« Nuvalykite dulkes nuo jkrovimo elektrody sausa sluoste.

Klaida 2: |strigo ratas. Patikrinkite, ar rate
néra jstrige jokiy pasaliniy medziagy,
arba perkelkite arciau pradinés padéties ir
paleiskite.

Jei yra jstriges kuris nors ratas, patikrinkite, ar rate néra jstrigusi jokia pasaliné
medziaga, arba perkelkite arciau pradinés padéties ir paleiskite.

Klaida 3: |strigo Soninis Sepetélis, patikrinkite.

| Soninj Sepetélj gali bti jsivélusiy pasaliniy medziagy. Nuvalykite jj ir jjunkite i$ naujo.

Klaida 4: Besisukantis Sepeteélis jstriges.
Nuimkite ir nuvalykite jj.

| besisukantj Sepetélj gali bati jsivélusiy pasaliniy medziagy. Nuimkite jj ir
nuvalykite, taip pat jo jungtis, dangtelj ir jsiurbimo anga.

Ikroviklis jkaista.

Tai visiskai normalu. Dulkiy siurblj galima laikyti visada prijungtg prie jkroviklio - tai
nekelia jokios rizikos.

Klaida 5: Robotas jstrigo. Pasalinkite aplink
ji esancias kliatis.

Robotas jstrigo. Pasalinkite aplink jj esancias kliitis.

Robotas negrijzta j jkrovimo stotele:

« Pasalinkite objektus nuo jkrovimo stotelés per 0,5 m i kairés ir desinés pusiy ir per

1,5 m 8 priekio.

- Pasirpinkite, kad robotas pradéty valyti nuo jkrovimo stotelés nedarydamas
nejprasty judesiy.

- Kai robotas yra netoli jkrovimo stotelés, jis gali grei¢iau grjzti. Taciau jei jkrovimo
stotelé yra toli nuo jo, robotui reikés daugiau laiko grijzti. Palaukite, kol jis grjs.

« Nuvalykite jkrovimo elektrodus.

Klaida 6: Robotas strigo. Perkelkite jj arciau
pradinés padéties ir paleiskite.

Robotas gali bati pristabdytas. Perkelkite jj ir paleiskite. Jei apsaugantis nuo
nukritimo jutiklis labai nesvarus, jis tai pat gali kelti trikciy. Nusluostykite
apsaugantj nuo nukritimo jutiklj, kad pasalintuméte triktj.

Klaida 7: Ratas pristabdytas. Perkelkite ji
arciau pradinés padéties ir paleiskite.

Ratas pristabdytas. Perkelkite jj arciau pradinés padéties ir paleiskite.

Nesilaikoma valymo grafiko:

- Pasirapinkite, kad robotas bty prijungiamas prie maitinimo 3altinio.

- Programéle nustatykite laika ir paskirkite laikg automatiniam valymui.

- Pasirapinkite, kad paskirtas laikas bty nustatytas teisingai.

- Patikrinkite, ar akumuliatoriaus jkrovimo lygis ne per Zemas valymui pradéti.

+ Robotas nepradés jokio nustatyto pagal grafikg valymo, jei uzduotis yra atliekama.

Klaida 8: Akumuliatorius per daug nusekes,
robotas netrukus automatiskai iSsijungs.
|kraukite jj.

Akumuliatorius per daug nusekes, robotas netrukus automatiskai iSsijungs.
|kraukite jj.

Klaida 10: Optinis srauto jutiklis nesvarus.
Nusluostykite jj.

Optinis srauto jutiklis apdulkéjes. Nusluostykite jj.

Svilpimas siurbiant:

- Patikrinkite, ar jsiurbimo angos niekas neuzstoja.

- I3valykite dulkiy dézute.

- I3valykite filtrus.

- Patikrinkite, ar filtrai nesuslapo nuo vandens ar kity skysciy, i$pilty ant grindy.
Leiskite filtrams natraliai ir gerai i$dziati pries naudojant.

« Dulkiy rinkiklis netinkamai uzdétas:
- uzdékite jj tinkamai.

« Uzkimsta jéjimo galvuté:
- nuimkite pagrindinj Sepetélj ir nuvalykite jj.

Klaida 11: Jkrovimo jutiklis uzblokuotas.
Nusluostykite jj.

|krovimo jutiklis apdulkéjes. Nusluostykite jj.

Klaida 12: Sienos sekimo jutiklis
uzblokuotas. Nusluostykite jj.

Sienos sekimo jutiklis uzblokuotas. Nusluostykite jj.

Klaida 13: Robotas pakreiptas. Pastatykite
robota ant horizontalaus pavirsiaus ir paleiskite.

Robotas pakreiptas jjungiant. Pastatykite robotg ant horizontalaus pavirsiaus ir
paleiskite.

Klaida 14: |dékite atgal dulkiy dézute ir
filtrus.

|dékite atgal dulkiy dézute ir filtrus ir pasirapinkite, kad dulkiy dézuté ir filtrai baty
gerai jdéti. Tada jjunkite robotg i$ naujo.

Besisukantis Sepetélis nesisuka:

« Nuvalykite besisukantj Sepetélj.
- Patikrinkite, ar besisukantis Sepetélis ir Sepetélio dangtelis yra teisingai uzdéti.

Klaida 17: Aptikta apribota vieta. Perkelkite
ir paleiskite.

Robotas per arti apribotos vietos paleidziant. Perkelkite ir paleiskite.

Nejprastas roboto veiksmas arba
valymo marsrutas:

« Kruopsciai nuvalykite jutiklj sausa Sluoste.
- Jjunkite robotg i$ naujo.

Klaida 18: Lazerio dangtelis jstrigo.
Patikrinkite.

Lazerio dangtelio slégio jutiklis yra jspaustas arba jstriges. Perkelkite ir paleiskite.

Sluostant neisbéga vandens

« Pasirpinkite, kad vandens bake buty pakankamai vandens.
- Patikrinkite, ar Sluostés modulis yra tinkamai jdétas.
« Patikrinkite, ar vandens isleidimo anga néra uzkimsta.

Klaida 19: Lazerinis jutiklis yra jstriges arba
iskreiptas, patikrinkite.

Lazerinis nuotolio jutiklis jstriges dél pasalinés medziagos. Nuvalykite jj.

Robotas negali prisijungti prie jasy
Wi-Fi tinklo

.

Pasirtpinkite, kad jasy Wi-Fi marsrutizatorius palaikyty 2,4 GHz ir 802.11 b/g/n
juostas,nes 3i jranga nepalaiko 5 GHz juosty.

Klaida 20: Lazerinis jutiklis gali bati
uzblokuotas, patikrinkite.

Lazerinis nuotolio jutiklis yra uzblokuotas, pasalinkite jj blokuojantj objekta. Per didelé
erdvé ir daug atspindinciy pavirsiu, pavyzdziui, metaliniy veidrodiniy pavirsiy, taip pat
daro jtaka jprastam lazeriniam nuotolio jutiklio veikimui. Perkelkite jj ir paleiskite.

Klaida 21: Pasalinkite kliatis aplink jkrovimo

Vb
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&totele.

Robotas gali bati jstriges arba negali iSvaziuoti. Pasalinkite klitis aplink robota.

J
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6.

(Klaida W1: Akumuliatorius netinkamai
veikia. Perskaitykite instrukcijas arba
patikrinkite programéle.

Atidarykite akumuliatoriaus skyriy, patikrinkite, ar akumuliatorius tinkamai )
sujungtas ir paméginkite i$ naujo paleisti robota. Akumuliatoriaus temperatara

per auksta arba per zema. Palaukite, kol akumuliatoriaus temperattra vél bus
normali (0 °C~40 °C/ 32 °F~104 °F), tada naudokite. Jei klaidos nepavyksta
pasalinti, susisiekite su masy Priezidros skyriumi.

6.

( ARIZA

¢Ozim

Robot calismaya baslamiyor

-« Robotun gu¢ kaynagina bagl oldugundan emin olun.
« Pilin tamamen sarj edildiginden emin olun.

Klaida W2: Rato modulis netinkamai veikia.
Perskaitykite instrukcijas arba patikrinkite
programéle.

Patikrinkite, ar rate néra jstrigusiy pasaliniy medziagy ir paméginkite i$ naujo
paleisti robota. Jei klaidos nepavyksta pasalinti, susisiekite su masy PrieZitros
skyriumi.

Klaida W3: Soninio $epetélio modulis
netinkamai veikia. Perskaitykite instrukcijas
arba patikrinkite programéle.

Patikrinkite, ar Soniniame Sepetélyje néra jstrigusiy pasaliniy medziagy ir
paméginkite i$ naujo paleisti robota. Jei klaidos nepavyksta pasalinti, susisiekite
su masy Priezidros skyriumi.

Robot aniden duruyor

+ Robotun engeller nedeniyle sikismis veya takilmis olup olmadigini kontrol edin.
« Pilin ¢cok diistik olup olmadigini kontrol edin.
« Sorun devam ederse lutfen kapatin, 3 saniye bekleyin ve yeniden baglatin.
«Cihaz asiriisiniyor olabilir:

- Cihazi durdurun ve en az 1 saat sogumaya birakin.

- Asiriisinma tekrarlanirsa Onayli Servis Merkezi ile iletisime gegin.

Klaida W4: Besisukantis Sepetélis
netinkamai veikia. Perskaitykite instrukcijas
arba patikrinkite programéle.

Nuimkite ir nuvalykite jj, jo jungtis, dangtelj ir jsiurbimo anga. Nuvale pabandykite
jjungti robota is naujo. Jei klaidos nepavyksta pasalinti, susisiekite su masy
Priezitiros skyriumi.

*Klaida W5: Vandens siurblys netinkamai
veikia. Perskaitykite instrukcijas arba
patikrinkite programéle.

Patikrinkite vandens baka, vandens siurblio jungtis ant bako ir vandens

siurblio jungtis robote, vandens isleidimo anga roboto dugne ir patikrinkite
$luostés modulj. Paméginkite jjungti robota i$ naujo, jdéje atgal visus nuvalytus
modulius. Jei klaidos nepavyksta pasalinti, susisiekite su masy Priezitros
skyriumi.

Robot sarj edilemiyor

- Sarj istasyonundaki gostergenin acik olup olmadigini kontrol edin (robot, sarj

- istasyonunda degilken).

- Degilse sarj cihazinin dogru sekilde baglanip baglanmadigini kontrol edin veya sarj
cihazini degistirmek icin bir Onayli Servis Merkezi ile iletisime gegin.

« Sarj istasyonundaki gostergenin kapali ve robottaki gostergenin sarj sirasinda yanip
sonuyor olup olmadigini kontrol edin.

« Sarj elektrotlarinda biriken tozu kuru bir bezle silin.

Sarj cihazi 1siniyor

Bu tamamen normaldir. Elektrikli stiptirge hicbir risk teskil etmeden sarj cihazina
stirekli olarak bagli kalabilir.

Klaida Wé: Lazerinis jutiklis netinkamai
veikia. Perskaitykite instrukcijas arba
patikrinkite programéle.

Patikrinkite, ar lazeriniame jutiklyje néra pasaliniy medziagy ir, nuvale jj,
pabandykite jjungti i$ naujo. Jei klaidos nepavyksta pasalinti, susisiekite su mdsy
Priezitiros skyriumi.
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Klaida W7: Ventiliatorius netinkamai veikia.
Perskaitykite instrukcijas arba patikrinkite
programéle.

L

Patikrinkite, ar ventiliatoriuje néra jstrigusiy jokiy pasaliniy medziagy, ir
pabandykite i$ naujo jjungti robota. ISvalykite dulkiy dézute ir filtrus ir
pabandykite i$ naujo jjungti robota. Jei klaidos nepavyksta pasalinti, susisiekite su

musy Priezitros skyriumi. Y,
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Robot, sarj istasyonuna geri
dénemiyor

« Sarj istasyonunun sol ve sag tarafinda 0,5 m mesafede ve 6niinde 1,5 m mesafede
bulunan nesneleri kaldirin.

« Robotun anormal bir hareket olmadan sarj istasyonundan itibaren temizlige
basladigindan emin olun.

- Robot, sarj istasyonuna yakinken daha hizli geri donebilir. Ancak sarj istasyonu ¢ok
uzakta bulunuyorsa robotun geri donmesi daha fazla zaman alabilir. Makine geri
donerken liitfen bekleyin.

- Sarj elektrotlarini temizleyin.

Temizleme programi
uygulanmiyor

« Robotun agik oldugundan emin olun.

- Uygulama araciligiyla saati ayarlayin ve otomatik temizlik igin saati programlayin.

« Program saatinin dogru ayarlandigindan emin olun.

- Pil dlizeyinin temizlik islemini baslatamayacak kadar disiik olup olmadigini kontrol
edin.

- Gorev gerceklestirilirken robot, programlanmis herhangi bir temizlik islemini baslatmaz.

Emis sirasinda islik sesi

« Emis girisinde tikaniklik olup olmadigini kontrol edin.

« Toz kutusunu bosaltin.

« Filtreleri temizleyin.

- Filtrelerin su veya zemindeki diger sivilar nedeniyle islak olup olmadigini kontrol
edin. Kullanmadan 6nce filtrelerin kendiliginden iyice kurumasini bekleyin.

- Toztoplayici dogru takilmamis:
- Dogru sekilde yeniden konumlandirin.

«  Emme kafasi tikali:
- Gug fircasini gikarin ve temizleyin.

Doner firca donmiiyor

« Doner fircayr temizleyin.
« Doner firca ve firca kapaginin dogru takilip takilmadigini kontrol edin.

Robotun hareketi veya stiptirme
rotasi anormal

< Sensort kuru bir bezle dikkatli bir sekilde temizleyin.
- Robotu yeniden baglatin.

Paspaslama sirasinda su akmiyor

« Su haznesinde yeterli su oldugundan emin olun.
« Paspas moduluniin dogru takilip takilmadigini kontrol edin.
« Sucikisinin tikali olup olmadigini kontrol edin.

Robot, Wi-Fi aginiza baglanamiyor

&

Wi-Fi yonlendiricinizin 2,4 GHz ve 802,11 b/g/n bantlari desteklediginden emin
olun; bu ekipman 5 GHz bantlari desteklemez.
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6.

Modele gore: *

Robot hata verdiginde robotun lzerindeki kirmizi gdsterge yanip séner. Liitfen belirtilen
hata kodunu Uygulamadan kontrol edin.

(Hata kodu

Coziim )

Hata 1: Carpisma tamponu sikisti, lGtfen
kontrol edin.

Carpisma tamponu sikismistir. Yabanci maddeleri gidermek icin liitfen arka arkaya
dokunun. Yabanci madde yoksa liitfen yerini degistirin, ardindan cihazi calistirin.

Hata 2: Tekerlek sikisti. Litfen tekerlege
herhangi bir yabanci maddenin sikisip
sikismadigint kontrol edin veya baslatmak
icin baslangi¢ konumuna yakin bir yere
getirin.

Tekerleklerden biri sikistiysa liitfen tekerlege herhangi bir yabanci maddenin
sikisip sikismadigini kontrol edin veya baglatmak icin baslangic konumuna yakin
bir yere getirin.

Hata 3: Yan firca sikist, liitfen kontrol edin.

Yan fircaya yabanci maddeler dolanmis olabilir. Liitfen temizleyin ve yeniden
calistirin.

Hata 4: Doner firga sikisti. Liitfen gikarip
temizleyin.

Doner fircaya yabanci maddeler dolanmis olabilir. Liitfen déner fircayi cikarin ve
fircanin kendisiyle birlikte baglantilarin, kapagini ve emis girisini temizleyin.

Hata 5: Robot sikisti. Lutfen etraftaki
engelleri kaldirin.

Robot sikisti. Litfen etraftaki engelleri kaldirin.

Hata 6: Robot sikisti. Baglatmak icin liitfen
baslangi¢ konumuna yakin bir yere getirin.

Robot asili kalmis olabilir. Ltitfen yerini degistirin ve baslatin. Diisme onleyici
sensorlin cok kirli olmasi da arizaya yol acabilir. Arizay gidermek icin liitfen diisme
oOnleyici sensord silin.

Hata 7: Tekerlek asili kald. Baslatmak icin
ltitfen baslangic konumuna yakin bir yere
getirin.

Tekerlek asilt kaldi. Baglatmak icin ltitfen baslangic konumuna yakin bir yere
getirin.

Hata 8: Pil diizeyi ok d(istik ve robot
otomatik olarak kapanmak tizeredir. Liitfen
sarj edin.

Pil diizeyi cok duistik ve robot otomatik olarak kapanmak tizeredir. Liitfen sarj edin.

Hata 10: Optik akis sensori kirli, Ititfen silin.

Optik akis sensorii tozla kaplanmistir. Lutfen silin.

Hata 11: Sarj sensérii engellendi. Litfen silin.

Sarj sensori tozla kaplanmistir. Liitfen silin.

Hata 12: Duvar takibi sensérii engellendi.
Lutfen silin.

Duvar takibi sensorii engellendi. Litfen silin.

Hata 13: Robot egimli duruyor. Baglatmak
icin lutfen robotu yatay zemine yerlestirin.

Robot, baslatma sirasinda egilmistir. Baslatmak icin ltfen robotu yatay zemine
yerlestirin.

Hata 14: Liitfen toz kutusunu ve filtreleri
geri takin.

Litfen toz kutusunu ve filtreleri geri takin, filtrelerin ve toz kutusunun yerine
oturdugundan emin olun. Ardindan ltitfen robotu yeniden baslatin.

Hata 17: Sinirli alan algiland. Baglatmak icin
lttfen yerini degistirin.

Robot, baslatma sirasinda sinirli bir alana ¢ok yakindir. Baslatmak icin ltitfen yerini
degistirin.

Hata 18: Lazer kapadi sikisti. Liitfen kontrol
edin.

Lazer kapadi basing sensérii ezilmis veya sikismistir. Baslatmak icin llitfen yerini
degistirin.

Hata 19: Lazer sensori sikisti veya biikld,
ltitfen kontrol edin.

Lazer mesafe sensérii yabanci madde nedeniyle sikismistir. Litfen kaldirin.

Hata 20: Lazer sensorii engellenmis olabilir,
ltitfen kontrol edin.

Lazer mesafe sensorii engellenmistir, Ititfen engelli giderin. Cok genis bir ortam
ve metal aynalar gibi cok yansimali ortamlar da lazer mesafe sensoriiniin normal
calismasini etkiler. Baslatmak iin Ititfen yerini degistirin.
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Hata 21: Liitfen sarj istasyonunun
etraflndaki engelleri kaldirin.

Robot sikismis veya takilmis olabilir. Litfen robotun etrafindaki engelleri kaldirn.

J
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6.

(Hata W?1: Pil anormal. Liitfen talimatlara
veya UYGULAMAYA bakin.

Litfen pil bélmesini agin, pilin dogru sekilde baglanip baglanmadigini kontrol )
edin ve robotu yeniden baglatmay deneyin. Pil sicakligi cok ytiksek veya cok
dustiktr. Lutfen kullanimdan énce pil sicakliginin normale dénmesini bekleyin
(0°C~40°C/32°F~104°F) Hata devam ederse liitfen Servis Departmanimizla
iletisime gegin.

Hata W2: Tekerlek mod(ilti anormal. Liitfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Lutfen tekerlekte yabanci madde olup olmadigini kontrol edin ve robotu yeniden
baslatmayi deneyin. Hata devam ederse liitfen Servis Departmanimizla iletisime

gegin.

Hata W3: Yan firca moduilti anormal. Liitfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Litfen yan fircada yabanci madde olup olmadigini kontrol edin ve robotu
yeniden baslatmayi deneyin. Hata devam ederse liitfen Servis Departmanimizla
iletisime gegin.

Hata W4: Doner firca anormal. Litfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Lutfen doner fircayi cikarin ve fircanin kendisiyle birlikte baglantilarini, kapagini
Ve emis girisini temizleyin. Liitfen temizledikten sonra robotu yeniden baglatmayi
deneyin. Hata devam ederse liitfen Servis Departmanimizla iletisime gegin.

*Hata W5: Su pompasi anormal. Liitfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Litfen su haznesini, haznedeki su pompasi baglantilarini, robottaki su
pompasi baglantilarini ve robotun altindaki su cikisini temizleyin ve paspas
modultint kontrol edin. Liitfen temizledikten sonra tim modiiller takil
olarak robotu yeniden baslatmay: deneyin. Hata devam ederse liitfen Servis
Departmanimizla iletisime gegin.

Hata W6: Lazer sensorii anormal. Liitfen
talimatlara veya UYGULAMAYA bakin.

Lutfen lazer sensoriinde yabanci madde olup olmadigini kontrol edin ve
temizledikten sonra robotu yeniden baslatmayi deneyin. Hata devam ederse
lutfen Servis Departmanimizla iletisime gegin.

Hata W7: Fan anormal. Liitfen talimatlara

Lutfen fanda yabanci madde olup olmadigini kontrol edin ve robotu yeniden

veya UYGULAMAYA bakin. baslatmayi deneyin. Liitfen toz kutusunu ve filtreleri temizleyin ve robotu yeniden
baslatmayi deneyin. Hata devam ederse liitfen Servis Departmanimizla iletisime
\_ gegin. Y,
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6.

( AKAY

LWELITMI

Po60T icke KoCbinManabl

e Po6OTTbIH KyaT Ke3iHe KOCbUIFaHbIHA K83 XEeTKI3iHi3.
e batapesHbIH TONbIK 3aPAATANIFAHBIHA KO3 XKETKI3iHi3.

PO6GOT KEHETTEH KYMbICbIH
ToKTaTaZAb!

e PO6OTTbIH TYpbIN KAIFAHbIH Hemece 6acKa 3aTTapMeH ByFaTTANFaHbIH TeKCepiHi3.
e bBartapes KyaTbiHbIH TEMeH/EYiH TEKCepIHi3.
o Erep macene wewinmece, oHbl OWIPIHI3 e, 3 CeKyHATAM KyTiN, KAWTA iCKe KOCbIHbI3.
o Kypbinfbl LULAMAAGAH ThIC KbI3bIM KETYi MyMKiH:
— 0 KypbinfbiHbl TOKTATbIN, Kem AereH/e 1 CaraT CybITbIHbI3.
— 0 Erep on 6ipHelue peT WamMaaaH TbIC KbI3bIN KETCE, MAKYIAAHFAH KbI3MET
KepCceTy OpTa/iblFbiHA XabapnachlHpI3."

6.

Ynrire cotikec: *
Po6ot

iCTEH LWbIKKAH Ke3pje,

pO6OTTO.FbI KbI3blJ1 WMHAMKATOPbI KbINbIbIKTARADI.

KypbinFblaarbl KaTe KOZbIH TEKCEPIHi3.

|(<CITE KoAbl

LWewwimi h

1-kare: 6amnepi TypbIN Kanabl, TEKCEPIHi3.

Bamnepi Typbin Kanabl. berae 3aTTapab! anbin TacTay yLUiH Ka#Tanan 6ackiHbI3.
Berae 3arTap 6onmaca, oHbl 6acKa Kepre KObIM, COAAH KeMiH iCKe KOCbIHbI3.

Po6oT 3apsaTanmaniabl

e 3apaaTay CTaHUMACBIHAAFbI MHAUKATOPAbIH KOCY/bl €KEHIH TeKCepiHi3 (poboT
3apAATAY CTAHLUMACLIHAA 60IMAFaH Ke3ze).

e Erep KocbiimaraH 6onca, 3apAATAFbILTLIH THICTI TYPAE KOCbITFAHbIH TEKCEPIHi3
Hemece OHbl AybICTbIPY YLUiH MAKYNAAHFOH KbI3MET KepCeTy OpTasibliFbIHA
xabapnackiHbI3.

e 3apaaTay CTAHUMACBIHAGFbI MHAWMKATOPAbIH OLLipYNi eKeHiH an poboTTarsbl
WMHAUKATOP/bIH 3apAATAY Ke3iH/Ae XbIMbUIbIKTAN TYPFaHbIH TEKCePIHi3.

e 3apAATaFbILL SNEKTPOATAPAbIH WAHBIH KYPFAK MATAMEH CYPTiHi3."

2-Kate: AeHreneK Typbin Kanabl. [lerrenexte
TypbIN KAFAH KaHAQH Aa 6ip 3aTTapabiH 6ap
KOFbIH TEKCEPIHi3 HeMeCe iCKe KOCy YLLIH OHbl
6aCTaNKbI OPHBIHA KAKbIHAATBIHbI3.

Ke3 kenreH aeHreneri Typbin Kasica, AGHreeKTe TYpbIN KAWIFaH KaHAAK A 6ip
3aTTapAbIH 6ap OFbIH TEKCEPIHi3 Hemece iCke KOCy YLUIH OHbl 6aCTANKbI OPHBIHA
KAKbIHAATbIHbI3.

3-Kate: BYMipAiK KbINLLAK TyPbIN KANFAH,
TEKCEpiHi3.

By#ipnik Kbinwakka 6erae 3aTTap opasibin Kaybl MyMKiH. OHbl Tasanan, icke
KOCbIHbI3.

4-kaTe: aWHANATBIH KbILLIAK TYPbIN Kanabl.
OHbl QibIN, TA3ANAHbI3.

AVHANATBIH KbILLAKKA 66rze 3aTTap Opaibin Katybl MYMKIH. AMHANATbIH KbINLLAKTHI,
OHbIH KOCbUTbIMAAPbIH, OHbIH KAKMOFbIH X3HE COpY KIPICiH Q/1bIN TA3Q/IAHbI3.

3apAATAFLILITBLIH Kbi3bin KeTyi

Byn KanbinTbl araan. LLaHCopFbILITHI 3apAATAFLILLKA €Ll Kayin-KaTepci3 TypaKTbl
TYPZAE KOCbIN KotoFa 6onazpl.

5-Kate: poboT KAMAIbIN Kanabl.
AVHANACHIHAGFbI Keaeprinepai Albin TACTAHbI3.

Po6oT Kamanbin Kangbl. AHANACHIHAAFbI Kefeprinepai abin TACTaHbI3.

Po6oT 3apsaTay cTaHuMACbIHA
opasmManabl

e 3apaaTay CTAHLMACHIHBIH OH XaHE COJ KaFblHAA 0,5 M XKaHe anAbIHFbI XKAFbIHAA
1,5 M apa-KawbIKTbIKTA TYPFAH 3ATTAPZAbI A/1bIN TACTAHbI3.

e PoboT 3apsaaTay CTAHUMACBIHAH TA3aNayAbl KAbINCbI3 KO3FA/bICChI3 6ACTAFAHbIHA
KO3 XeTKi3iHi3.

e P0o60T 30pAATAY CTAHLMACHIHA XKAKbIH HOFAH Ke3/1e XbINAAMbIPAK KanTa
opanaabl. bipak 3apsAATay CTAHLMACH A/bIC XKepAe opHAanackaH 6onca, pobot
KaMTa opasy yLiH KebipeK yaKbITTbl KOXKET eTeai. KaiTta opanfaHLua KyTiHi3.

o 30pAATAFbILL SNEKTPOATAPAbI TA3ANAHbI3.

6-KaTe: poboT KamMabIn Kangpl. Icke
KOCY YLLiH OHbI 6aCTANKbI OPHBIHA
KAKbIHAATbIHbI3.

PoborT iniHin Kanybl MyMKiH. Backa xepre Koibin, icke KocbiHbI3. KynayFa Kapcb!
AATYMK TbIM Nac 601ca, 01 Aa aKayFa dKenyi MyMKiH. AKayZbl XOI0 YLLiH KynayFa
KAPCbl AATYUKTI CYPTIHI3.

7-Kare: AeHrenekK ininin kanabl. Icke
KOCY YLLiH OHbI 6aCTANKbI OPHBIHA
KAKbIHAATbIHbI3.

[leHrenek iniHin Kanabl. Icke KOcy yLUiH OHbl 6ACTAMKbI OPHBIHA KAKBIHAATHIHbI3.

8-Kate: barapes KyaTblHbIH AeHreri TbiM
TOMEH oHe pobOT ABTOMATTbI TYPAE OLLin
KQulybl MYMKiH. POBOTTbI 30pAATAHBI3.

Barapes KyaTbiHbIH A€Hreli TbiM TOMEH }aHe poboT aBTOMATTbI TypAe OLLin
KQU1ybl MYMKiH. POBOTTbI 30psATAHBI3.

Tasanay »ocnapel
OPbIHACIFAH XOK

e PoBOTTbIH iCKE KOCINFAHbIHA KO3 XETKI3iHi3.

o KonpaHbaHblH KOMEriMeH YaKbITTbl OPHATLIHBI3 XKaHE ABTOMATTbI TypAe Tasanay
YAKbITbIH }OCNAPAAHbI3.

e TaraWblHAAY YOAKbITbIHBIH AYPbIC OPHATBLIFAHBIHA KO3 XETKI3iHi3.

o Tasanayapl 6acray ywiH 6atapes KyaTtbl A€HreniHiH TOMEH eKeHiH TeKCepiHi3.

e Tancbipma OpbIHAANBIN KATKAH Ke3Ae pobOoT ELLKAHAAW XOCMApNaHFaH Tasanay
apeKeTiH bacTamanpl.

10-KaTe: ONTUKAbIK OFbIH AATUMTIH LLAH
6aCKaH, OHbI CYPTIHi3.

ONTUKANbIK aFbIH AATYMIIH LIAH 6acKaH. CypTiHi3.

11-Kare: KaiTa 3apaaTay AaTuuri bitenreH.
CypriHi3.

Kaiita 3apsaaTay aaruurin wax 6ackaH. CypriHis.

Copy KipiciHAeri bICKbIPbIK

o Copy KipiciHae KeaeprinepaiH 6ap-}ofblH TEKCEPIHI3.

o LlaH xawiriH 60caTbiHbI3.

e Cysrinepai Tasananbi3.

o Cy3rinepaiH efeHperi cy Hemece 6acKa CYMbIKTbIKTAP SCePiHEH bIIFAIAAHYbIH
TekcepiHi3. ManganaHbac bypblH cy3rinepai TABUFKU KONMEH KEeNTipiHi3.

e LLaH XMHAFbILL 1YPbIC OPHATHIIMAFAH:
— 0 OHbI AYPbIC OPHANACTbIPbIHbI3.

e EHrizy 6actueri bitenreH:
= 0 MeXaHUKAIbIK KbIILIAKTbI Q1bIM, TA3AIAHbI3.

12-Kare: KabbIpFaHbI KaaaFanay AAT4Mri
6itenreH. CypTiKi3.

KabblpraHbl kaparanay aatyuri bitenreH. CypTinis.

13-Kare: poboT KucaitraH. Icke Kocy yLuiH
PO6OTTHI Ty3y XKepre KOoHbIHbI3.

Pobor icke Kocy KesiHae Kncasabl. Icke Kocy yLuiH po6oTTbI Ty3y )Kepre KOHbIHbI3.

14-kare: LWaH X3LWiri MeH cy3rinepai
OPHbIHA OPHATBLIHbI3.

LLlaH »aLwiri MeH cy3rinepai OpHbIHA OpHATbIHbI3. Cy3rinep MeH LaH XaLUiKTepi
OPHbIHA CANbIHFAHBIHA KO3 XETKi3iHi3. CopaH KeriH poBOTTbI KAMTA iCKe KOCbIHbI3.

17-Kate: LWeKTeNreH anmakTap
aHbIKTanabl. Icke Kocy yLLiH oHbl 6acka
Kepre KoWbIHbI3.

Icke Kocy Ke3iHae poboT LUEeKTeNreH aMMAKKA TbIM KAKbIH OPHANACKAH. Icke
KOCY YLUIH OHbl 6ACKA YKepre KoHbIHbI3.

ARHANATBIH KbINLWAK AMHANMARAb!

AWHANATBIH KbUILLIAKTHI TA3AIAHbI3.
AVHANATBIH KbUILLIAK MEH KbILLAK KAKNAFbIHbIH AYPbIC OPHATbIUIFAHbBIH TEKCEPIHI3.

18-KaTe: 1a3ep KAKNAFbl TYpbIN KAlAb!.
TexcepiHi3.

Jla3ep KaKNaFbIHbIH KbICbIM AATUMTi BACbIFAH HeMece TYpbIN KaiFaH. Icke Kocy
YLLiH OHbl 6ACKA YKepre KoMbIHbI3.

Po60TTbIH KabINCbI3 dpeKeTi
Hemece KO3fauibiC 6asbITbl

o [lATUMKTI KYpFOK MATAMEH MYKWAT TA3Q/IAHbI3.
o P0o60TTbI KOMTA iCKe KOCbIHbI3.

19-Kare: nasep AaTyMri TypbIn Hemece
KenTenin KaNFaH, TeKCepiHi3.

KawbIKTarb! na3epaiH AaTuMriHe 6erae 3aTTap Typbin KAiFaH. Ta3aiaHbi3.

EneH xyy KesiHae cy WbIKnanabl

o Cy KyTbICbIHAQ XKETKINIKTI Cy 6APbIHA KO3 XKETKI3iHi3.
e EfeH xyFbill MOAYNIHIH AYPbIC OPHATBIIFAHBIH TEKCEPIHI3.
o Cy WbIFbICLIHBIH GiTENN KAIMAFAHbBIH TEKCEPIHI3.

Po6oT Wi-Fi eniciHe KocbinManabl

&

Byn xabapik 5 [Tl AnanasoHbiHa Konaay kepcetnenTiHaikTeH, Wi-Fi poyTepiHiH 2,4

20-KaTe: na3ep AATYMri ByFaTTANbIN KATybl
MYMKiH, TEKCEpIHi3.

KawbiKTasbl Na3epnik 4aTYMK OyFATTANFAH, TYPbIN KWIFAH 3aTTapACH
TA3a1aHbI3. KAWbIKTAFbI 1G3ep AATUMTiHIH KAIbINTbI XKYMbICbIHA ThiM KEH OPTA
MeH METQ11 AWHAAP CHAKTBI LIGFBIIbICATBIH Ken opTa Ad cep eTepi. Icke Kocy
YLLiH Backa Kepre KombIHbI3.

[Ty »xaHe 802.11 b/g/n AnanasoHbIHA KONAAY KOPCETETIHIHE KO3 KETKI3iHi3.

J
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21-Kare: 3apAATAY KOHABIPY CTAHUMACHIHBIH

&ﬁuanacuu KezieprinepzieH Ta3a/1aHbI3.

PoboT KenTenin Kanybl Hemece KamabIn Kaybl MyMKiH. POBOTTbIH aiHANAChIH
KeZeprinepzieH Ta3anaHbi3.

J
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HeMece KONAAHOAHb! KAPAHbI3.

fwi Kareci: 6arapes akaynbl. Hyckaynapzab!

Barapes 6eniMiH alubin, 6aTapesHblH AypPbIC KAFAHFAHbIH TEKCEPIHI3 aHe h
PoBOTTbI KAKTA iCKe KOChIN KOpiHi3. Batapes TemnepaTypack! TbiM OFaPbI
Hemece TbiM TOMeH. lNaiaanaHy angpiHAa batapesaHbIH TeMnepaTypacs!
KanbinTbl (0 °C~40 °C/32 °F~104 °F) 6onraHbIH KyTiHi3. AKay LueluiMece, Kbi3MeT
KepceTy benimiHe xabapnacbIHbI3.

W2 KaTeci: AOHFaIaK MOAYi aKaysbl.
Hycxaynapzp! Hemece KongaH6aHb!
KapaHbI3.

JloHFaniakTa Ke3 KenreH berae 3aTTbIH KeNTenin KAIMAFaHbIHA Ke3 XeTKi3in,
POBOTTbI KAKTA iCKe KOCbIHbI3. AKQY LueLLiIMece, KbI3MET KepceTy benimiHe
XabapnachbiHbI3.

RU

W3 Kareci: 6y#ip KbINLLAKTBIH MOAyi
akaybl. Hyckaynapas! Hemece
KONAAaHBAHb! KAPAHbI3.

By#ip KbinLaKTa Ke3 KenreH berae 3aTTbiH KenTenin KAMAFaHbIHG KO3 KeTKI3ir,
PO6OTTbI KAKTA icKe KOCbIHbI3. AKQY LueLLiMece, KbI3MET KepceTy besiMiHe
XabapnachbiHbI3.

PL

W4 Kareci: aMHANATBIH KbIILLIAK AKaybl.
Hyckaynapap! Hemece KonaaHbaHb!
KapaHbI3.

AHONATBIH KbIALLAKTbI, OHbIH KOCbIIbIMAAPbIH, OHbIH KAKMAFbIH XaHe Copy
KipiCiH a/1bIN Ta3a1aHbI3. TazanayAaH KeriH poboTTbl KAWHTA icke KOCbIHbI3. AKay
LueLLiMece, KbI3MeT KepceTy benimiHe xabapaachiHbI3.

*W5 Kareci: cy copfbICbl aKayJibl.
Hyckaynapzpbl Hemece KongaH6aHb!
KApaHbI3.

KVTbIHBIH Cy KYTbICbIH, CY COPFbIChIHBIH KOCbLIbIMAAPbIH KaHEe PO6OTTbIH Cy
COPFbICbIHBIH KOCbLbIMAAPbIH, POBOTTbIH TOMEHT| AFbIHAAFbI CY LUbIFbICHIH
TA3Q/IAHbI3 XKIHE AEeH XKYFbILL MOAYNIH TeKcepiHi3. Ta3anayaaH KewiH Ka1Ta
OpHATbINFAH Bap/bIK MOAYbAEPIMEH POBOTTbI KAMTA iCKe KOCbIHbI3. AKQy
LeLLinMece, KbI3MET KepceTy benimiHe xabapnacbiHbI3.

ET

LV

LT

W6 Kareci: nasep AaTuuri akaybl.
Hyckaynapapl Hemece KonaaHbaHb!
KApaHbI3.

Jlazep patumrize berae 3aTTbiH ¥OK EKEHIH TeKCepin, Ta3anayaaH KemiH
POBOTTHI KAMTA iCKE KOCbIHBI3. AKaly LLeLLIIMECE, KbI3MET KepceTy besiMiHe
XabapnacbIHbI3.

TR

W7 Kareci: )enaeTKilll akaybl.
Hyckaynapzpl Hemece KonpaH6aHb!
KApaHpI3.

.

YenpeTkiluTe Ke3 KenreH 6er/e 3aTTblH KENTeNin KAIMAFAHbIHA K83 WeTKi3in,
POBOTTHI KAMTA icKe KOCbIHbI3. LLIaH aLWiriH aHe cy3rinepai Tasanan,
PO6OTTHI KAKTA iCKe KOCbIHBI3. AKQy LUeLLiNIMECE, KbI3MET KepceTy benimiHe

KK

xabapnacbIHbI3. Y,
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The languages TR, KK are included in the safety instructions.

NHcTpyKummn no 6e3onacHOCTM fOCTYMHbI Ha A3biKax TR, KK.

Jezyki TR, KK wiaczono do instrukcji bezpieczenstwa.

Ohutusjuhendi keeled on TR, KK.

Drosibas noradijumi ir pieejami valodas TR, KK.

Saugos instrukcijos pateikiamos Siomis kalbomis: TR, KK.

KK ve TR dilleri EN glivenlik talimatlarinda yer almaktadir.

KK »aHe TR Tingepi EN Kayincisgik HyckaynapbiHAA KOMTbIIFAH.
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TEST

Straight line test
For measuring dust collection performance in accordance with IEC 62885-7, testers
can activate the straight line test by using the remote control feature in the app menu.

EN

MpoBepka No NpPAMON ANHUN

[ns oueHKn 3dpeKTUBHOCTU cOOpa Nbiv B COOTBETCTBUM CO cTaHAapTom IEC 62885-7 moxeT
6bITb MpoBefeHa NpoBepka MO NPAMOW AMHMW. [InA 3Toro BocCnonb3ymntech dyHKUMen
ANCTaHLVIOHHOTO YIIPaBNeHUA B MEHIO MPUNOXKEHNA.

RU

Test linii prostej
W celu zmierzenia wydajnosci zbierania kurzu zgodnie z norma IEC 62885-7, testerzy
moga wiaczyc test linii prostej, korzystajac z funkcji zdalnego sterowania w menu aplikacji.

PL

Sirgjoonelise liikumise test
Tolmu imemise joudluse modtmiseks vastavalt standardile IEC 62885-7 véivad testijad
kdivitada rakenduse meniil kaugjuhtimisfunktsiooni kasutades sirgjoonelise liikumise testi.

ET

Taisnas linijas tests
Lai izméritu putek|u savaksanas sniegumu saskana ar IEC 62885-7, parbaudes
nolGkos var aktivizét taisnas linijas testu, izmantojot talvadibas funkciju lietotnes izvélné.

LV

Tiesios linijos bandymas
Siekiant jvertinti dulkiy surinkimo veiksminguma pagal I[EC 62885-7, testuotojai gali aktyvinti tiesios
linijos bandyma pasinaudodami programélés meniu pateikiama nuotolinio valdymo funkcija.

LT

Diiz hat testi

IEC 62885-7 uyarinca toz toplama performansini 6lgmek igin test yapmak isteyen
kullanicilar, uygulama mentsiindeki uzaktan kumanda 6zelliginden yararlanarak diiz
hat testini etkinlestirebilir.

TR

Ty3y on cbiHaFbI

IEC 62885-7 cTaHAOPTbIHO COMKEC LAH XWHAY OHIMAINIMH enley YLWiH CbIHAK
KYPprisywinep KonaaHba masipiHAeri KawbIKTaH 6ackapy GYHKUMACbIH NanaanaHy
APKbI/bl TY3Y KON CbIHAFbIH benceHaipe anagbl.

KK
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